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Allgemeine Informationen

LAUNCH st ein eingetragenes Warenzeichen der
LAUNCH TECH. CO., LTD. (kurz: LAUNCH ) in China
und anderen Landern. Alle weiteren LAUNCH
Markennamen, Serviceangebote, Domainnamen, Logos
und Firmennamen, die in diesem Handbuch erwéhnt
werden, sind entweder Markennamen, Serviceangebote,
Domainnamen, Logos und Firmennamen von LAUNCH
oder befinden sich im Besitz von LAUNCH oder seiner
Partner. In den Landern, in denen die Markennamen,
Serviceangebote, Domainnamen, Logos und
Firmennamen von LAUNCH nicht registriert sind, besitzt
LAUNCH sémtliche Rechte der unregistrierten
Markennamen, Serviceangebote, Domainnamen, Logos
und Firmennamen von LAUNCH. Andere Produkte oder
Firmennamen, die in diesem Handbuch erwahnt werden,

sind eingetragene Warenzeichen ihrer jeweiligen Besitzer.

Die Nutzung jeglicher Markennamen, Serviceangebote,
Domainnamen, Logos und Firmennamen von LAUNCH
oder einer dritten Partei ohne ausdriickliche Erlaubnis
des Eigentumers des jeweiligen Markennamens,
Serviceangebotes,  Domainnamens,  Logos  und
Firmennamens ist untersagt. Sie kdnnen LAUNCH durch
einen Besuch auf http://www.cnlaunch.com oder einen
Brief an LAUNCH, Xinyang Building, Bagua 4th Road,
Shenzhen, Guangdong Province, P. R. C. kontaktieren,
um eine schriftliche Erlaubnis fir die weitergehende
Verwendung anzufordern, oder um Fragen zu dieser
Betriebsanleitung zu stellen.

Copyright Information

Copyright © 2002 by LAUNCH TECH. CO., LTD. Alle
Rechte vorbehalten. Kein Teil dieser Veréffentlichung darf
ohne eine vorhergehende schriftliche Erlaubnis von
LAUNCH reproduziert, in einem Suchsystem abgelegt
oder in irgendeiner Form, wie elektronisch, mechanisch,
durch Fotokopie, Aufnahme oder Ahnliches, iibermittelt
werden. Die Informationen in dieser Betriebsanleitung
sind ausschlielilich fur das zugehodrige Gerat gedacht.
LAUNCH ist fur die Folgen, die entstehen kénnen, wenn
diese Informationen auf andere Gerédte (bertragen
werden, nicht verantwortlich.

Weder LAUNCH noch seine Geschaftspartner sind dem
Kaufer dieses Gerétes oder Dritten zu Schadensersatz
fur Schaden, Verluste, Kosten, oder Ausgaben des
Kaufers oder Dritten durch Unfall, unsachgemaRe
Behandlung, falsche Anwendung oder Missbrauch dieses
Gerétes, unautorisierte Reparaturen oder Veranderungen
des Gerétes, oder das Nichthalten an die Bedienungs-
und Wartungsanleitungen von LAUNCH verpflichtet.

LAUNCH st nicht verantwortlich fir etwaige Schaden
oder Probleme, welche aus der Benutzung jeglicher
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optionaler Zusatzprodukte, die nicht als originale
LAUNCH Produkte oder von LAUNCH empfohlene
Produkte gekennzeichnet sind, entstehen.

Allgemeiner Hinweis

Die Namen anderer Produkte werden in dieser Anleitung
nur zu ldentifikationszwecken erwahnt, und sind
eingetragene Warenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer.
LAUNCH besitzt keinerlei Rechte an diesen Marken.

Es besteht die Mdglichkeit, dass dieses Gerét mit einigen
der Automodellen oder Systemen, die in der
Diagnosisabteilung aufgelistet sind, aufgrund von
Verschiedenheiten  in  Herstellungsland  und/oder
Herstellungsjahr inkompatibel ist. Bitte zdgern Sie nicht,
LAUNCH zu kontaktieren, wenn ein solches Problem
auftritt. Wir werden lhnen gern helfen, das Problem so
schnell als moglich zu lsen.

Erklarung

Alle Informationen, lllustrationen und Spezifizierungen,
die in dieser Bedienungsanleitung enthalten sind,
basieren auf den neuesten Erkenntnissen, die zum
Zeitpunkt der Verdffentlichung erhéltlich waren. Das
Recht, jederzeit und ohne vorherige Ankindigung
Anderungen vorzunehmen, ist vorbehalten.

Versuche das Gerét eigenmachtig zu reparieren oder zu
modifizieren bewirken das Erldschen der Garantie.


http://www.cnlaunch.com

LAUNCH KES-200 General Information
|

Warnhinweise zur Bedienung des
KES-200

® Der KES-200 ist ein Prazisionsinstrument und sollte
vor Vibrationen und Stéf3en geschitzt werden.

® Priifen Sie ob der Teststecker bereits aufgeladen ist.
Falls nicht muss das Gerat (ber den
Zigarettenanzinder oder die Batterie aufgeladen
werden.

® Schalten Sie das Gerat immer aus, bevor Sie das
Software Steckmodul ein- oder ausfiihren.

® Falls das Gerdt beim ersten Einschalten nicht
korrekt lauft oder der Bildschirm instabil ist, so
trennen sie die Hauptverbindung und probieren Sie
€s neu.

® \erwenden Sie nie andere Adapter oder Kabel als
die von LAUNCH bereitgestellten mit dem Gerét.

® \ersichern Sie sich das der
Diagnoseanschlussstecker immer fest in der
Diagnosesteckdose steckt.

® Das Gerét sollte unter den folgenden klimatischen
Bedingungen benutzt und gelagert werden:

Temperatur  zwischen -30°C and +50 ° C,

Luftfeuchtigkeit weniger als 90%.
® Benutzen Sie nie elektronische Signale, die, die
vorgeschriebene Begrenzung (iberschreiten.
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Allgemeine Angaben

KES-200 ist ein Gerét, das speziell fir Antriebstests und deren
Auswertung hergestellt wurde. Es besitzt folgende Funktionen:
4-Kanal Speicher Ostzilloskop, Multimeter,
Zindungsfrequenztest, Anlasssystem Diagnose,
Ladesystem Diagnose, Zylinder-Diagnose, PC-Anschluss,
Druck und Intemet Update, etc.

Die 4-Kanal Oszilloskop Funktion kann benutzt werden, um die
Ausgangssignale der Fahrzeugssensoren zu messen. KES-200
hat einen dynamischen Speicher eingebaut, um 50 Signale zu
speichem. Diese beinhalten reichhaltige Information  {ber
handelsiibliche  Frequenzen von Fahrzeugsensoren und
Instandhaltung.

Sie kdnnen einen Vergleich ziehen zwischen einer getesteten und
einer Standardfrequenz und Messprobleme auswerten. Zusatzlich
werden fir x Typen von dblich genutzten Messgeréten
Hiffestellungen fur die Testmethode und die Fehlersuche
angegeben.

Das Oszilloskop hat eine komplette Anzeigenkontrolle, die es
ermdglicht bis zu vier ertestete Signale gleichzeitig anzuzeigen.

Die Multimeter Funktion wird hauptséchlich benutzt, um Spannung,

Stromstarke, Widerstand,  Ausgangsfrequenz, — Aussteuerung,
Batteriespannung, Tachometer und den . Ansaugrohrunterdruck
ZUmessen.

Die Zindungsfrequenz-Testfunktion kann benutzt werden, um
die priméren und sekundédren Signale von Benzinmotoren zu
testen und um sie in einer einfachen Zylinderfrequenz,
Linienfrequenz  Rasterfrequenz oder einem Balkendiagramm
anzuzeigen. Die Funktion kann genutzt werden, um
Zlindungssysteme mit oder ohne Verteiler zu testen und um
hdchste Ziindungsspannung, Funkspannung und Ziinddauer (mit
Verteiler) zu erreichen. Das Verfahren flinrt tibliche und fehlerhafte
primére und sekundére Signale an, um dem Anwender zu helffen
Fahrzeugantriebsprobleme zu analysieren.

Die Funktion zur Auswertung der Anlassanlage wird
hauptséchlich benutzt, um die Startspannung und die Stromstérke
des Antriehssystem zu testen. Beim Startspannungstest wird die
Speicherspannung der Batterie beim Starten getestet. Es kénnen
zur selben Zeit der anfangliche und der beendende
Spannungswert angezeigt werden; die Stromstarkefrequenz und
ihnre maximalen und minimalen Werte kdnnen angezeigt werden
wahrend der Stromstérketest durchgefiihrt wird.

Die Ladeaggregat Testfunktion wird hauptséchlich benutzt, um
die Wechselstrom Ladespannung des Generators zu testen. Es

kann  zusétzich  die  Ladestromstdrke und  die
Antriebsgeschwindigkeit testen.
Die  Zylinder-Auswertungs-Funktion ~ beinhaltet  den

Stromhaushaltstest, den Zylinder- Arbeitsleistungstest und den
Test des relativen Verdichtungsdruck eines Zylinders. Der
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Stromhaushattstest ist anwendbar bei einem Verteilerantrieb mit
weniger als 6 Zyiindermn. Diese Funktion wird genutzt, um die
Einheitlichkeit eines jeden Zylinders auszuwerten. Es wird sowohl
ein automatischer als auch ein manueller Test bereitgestelt.

Mit dem Zylinder - Arbeitsleistungstest wird die Leistung eines
jeden Zyiinders festgestellt, durch das Testen der priméren
Zlindungsabsténde von zwei nebeneinanderliegenden Zyiindem.
Der Test des relativen Verdichtungsdruck eines Zyiinders ist
anwendbar bei Antrieben mit weniger als 6 Zylindem. Diese
Funkfion wird genutzt, um die Einheitichkeit des
Verdichtungsdruck eines jeden Zylinders auszuwerten.

Die PC-Anschluss-Funktion kann die gespeicherte Frequenz flir
eine weitere Auswertung, Bearbeitung oder Druck vom KES-200
auf den PC (ibertragen. Diese Funktion kann aufRerdem benutzt
werden, um eine Software Aktualisierung durchzufiihren.

KES-200 ist auRerdem mit einer Druckerschnitistelle versehen,
welche handelsibliche Drucker mit PCL Sprache unterstiitzt. Die
Druckergebnisse konnen genutzt werden fir die weitere
Auswertung und als Reserve.

KES-200 ist einfach zu benutzen, da es Hilfsinformation zur
Benutzung bereitstellt.

KES-200 kann schnell und einfach durch das Internet aktualisiert
werden. Der Anwender kann auf der LAUNCH website,
http:/Awww.cnlaunch.com, die neueste Version der test-software
herunterladen und den KES-200 aktualisieren, um die neuesten
Testmethoden zu erhalten.



http://www.cnlaunch.com,
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Daten auszudrucken.

[ERASE]: Um Daten oder Fehlercodes zu lschen.
[RESET]: Um die Haupteinheit zuriickzusetzen.

[ESC]: Um das momentane Menu oder die momentane
Funktion zu verlassen.

[ENTER]: Wenn eine Funktion ausgewahtt ist, pressen Sie
die [ENTER] Taste, um die Funktion zu betreten.

[YES]: Um die ausgesuchte Funktion zu bestatigen.

[NOJ:  Um die ausgesuchte Funktion abzubrechen.
[POWER]: Um das Gerét ein - oder auszustellen. Um das
Gerat auszustellen, driicken Sie [POWER] und halten es flir
eine Sekunde gedriickt, bis ein Schiie3-Dialog-Feld
erscheint. Das Hauptgerét schaltet sich automatisch ab.

Anzeigetasten:  Beinhaltet die [A ][V ][] > ] Tasten.
Sie werden benutzt, um ein Menu oder eine bewegende
Wellenform auszusuchen.

Abb.1-01

Externe 12V DC Netzschalter.
Kanal 5 (Boden)

Kanal 4

Kanal 3

Kanal 2

Kanal 1

Anschlusskabel Schnittstelle
PC & Drucker Schnittstelle
LCD Anzeige

Kontrast Einsteller
Steckmoduleinschub
Tastatur
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Tastatur

KES-200 ist mit einer 23-Tasten-Tastatur ausgestattet, siehe
Abb.1-02.
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Abb.1-02

Die Tastatur ist in drei Kategorien unterteit: Nummerntasten,
Funktionstasten und Anzeigetasten.

1

2.

Nummerntasten [0{9]: Zum Aussuchen eines
bestimmten Elements oder um Nummern einzugeben.
Funktionstasten:  Um  eine  bestmmte  Funktion
auszufuhren.

[HELP]: Um Hilfe-Information anzuzeigen. [PRINT]: Um

Technische Einzelheiten

Haupteinheit
Einheit Technische Einzelheit
Anzeige 320%240 LCD Arzeige
Tastatur 23 leitfahige Gummitasten
Summer Key Press & Trouble Indicating
Speicher-Steckmodul PCMC2A Schnittstellen-Steckmodul
Arbeitstemperatur. 30°C~+50°C
Relative Luftfeuchtigkett weniger als 90%
Stromversorgung Gleichstrom 12V
Netzanschluss Standard RS232
Drucker handelstiblicher Drucker (unterstiitzt PCL
Sprache), zB.: HP Laser Jet 6L
Ostzilloskop
Einheit Technische Einzelheiten
Anzahl von Kandlen 4
Spannungs DIV 0.1vV~20v DIV
Zeit 25n3~20s
Frequenzweite 500kHz
Spannungsmessung Gleichstrom+150V
VergroRerung: Anzahl fiir Frequenzen héchstens. 5 Mal.
Dynamischer Frequenzspeicher 50 Seiten on-iine Speicher; 8 Seiten
off-ine Speicher
Multimeter
Einheit Technische Einzelheiten
Spannung Gleichstrom- 120~+120V
Stromstérke 04~04A
Widerstand 0.0~40.0MQ
Frequenz 1Hz~100kHz
Aussteuerung 0~100%
Batterienspannung 9~15V

A-3
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Tachometer 300~8000mpm 14 | Druckerkabel 1 Mit
Ansaugrohrunterdruck 0~105KPa Drucker
verbunden
15 | Updatekabel 1 Fir Software
Zundungsfrequenz : Update
16 | Oszilloskopkabel 2 WiClips
Einheit Technische Einzelheiten 17 | Oszilloskopkabel 2 W/Sonde
Frequenz Primére/sekundre Frequenz 18 | Bodenkabel 1
Ziindungsverfahren mit oder ohne Verteiler 19 | Hauptkabel 1
Auslsungsverfahren Primére/sekundare Auslasung 20 | Stromstarkelade- Adapter 1 Fir den Strom-
stérkeladetest
21 | Stromstérkestart-Adapter 1 Fiir den
Stromstérkestart
Auswertung der Anlassanlage 22| Charging curent rifle Adapter 1
Einheit Technische Einzelheiten gi égrgefp:"gb&m 1
Startspannung 8.6~15.0V %5 DS Azjagtner LSS 1
Statstromstake 0-900A 26 | indukiv Adagier 1
27 | Anwenderhandbuch von
KES-200
Auswertung des Ladeaggregates 28 | Attersales Service Handbook 1
—— - - - 29 | Qualitdtszeugnis 1
Einheit Technische Einzelheiten 30 | Ansaugonmunierduck Sersor 1 optrel
Ladespannung 86-150v 31 | AnsaugohrunterduckAdapter | 1 optional
Ladestromstérke 0~40A
_ Anweisungen fur die Haupteinheiten
Systemeinstellungen ) ]
_ . . . Anschlusskabel: Abb.1-03. Beim Gebrauch von KES-200 ist es
Einheit _ Technische Einzelheiten notwendig, das Anschlusskabel anzuwenden. Verbinden Sie ein
Sprache Englisch Ende des Anschiusskabels mit einem externen Netzanschiuss
Summer AnALS zum Anschlusskabelanschluss am KES-200.
Hardware Test Speicher, Tastatur, LCD, €fc.
Software Update Intemet Update mit PC
Ausstattung
Ausstattung
NIr. Name Anzahl | Bemerkungen
1 | Hauptgerdt 1 KES-200
2 |EA sekundares | 1
Signalverbindungskabel
3| Blkonsches 4 Batteriekabel: Abb1-04. Verbinden Sie die rote Klemme d
Konvetierungskabel 1 atteriekabel: Abb.1-04. Verbinden Sie die rote Klemme des
7| Elektronisches 7 Battenekapels mit .dem Pluspol dgr Bangne und die schwarze
Konvertierungskabel 2 Klemme mit dem Minuspol. Und verbinden Sie das andere Ende des
5 | Elektronisches 10 Kabels an den Netzanschluss des Hauptkabels, um Strom von der
Konverttierungskabel 3 Fahrzeugsbatterie zu erlangen.
6 | Elektronisches 4
Konvertierungskabel 4
7 | ACIDC Netzschalter | 1
100-240V/3.0A

8 EAmutti-funktionale Schnittsensor | 1

9 | Antriebsauswertungs-Steckmodul | 1 Fir Zindungs-
frequenzen-,
mulimeter-, und
Oszilloskop test

10 | Zyinder 1 Signalkabel 1

11 | Sekundérer Ziindungssignalkabel | 1

12 | Batterienkabel 1 Mit  Batterien
verbunden

13 | PCKabel 1 Mit PC
verbunden
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Abb.1-04

Ostzilloskopkabel: Abb.1-05 Es wird benutzt fur die mulimeter
Funktionen, Oszilloskop, oder der priméren Ziindungsfrequenzen.
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Es werden zwei verschieden Typen von Oszilloskopkabeln
mitgeliefert, eines ist mit Flihlem ausgestattet, das andere mit
Klemmen.

Abb.1-05

sekunddres  Signalkabel: Abb.1-06. Es ist dhnlich dem
Ostzilloskapkabel, jedoch ohne Flhler. Wahrend des Gebrauches
verbinden Sie die rote Klemme mit dem sekundéren
Hochspannungskabel des Motors.

Abb.1-06

Zylinder 1 Signalkabel: Abb.1-07. Um die Ziindungsfrequenz
zu testen, klemmen Sie den Halter des Kabels an den
sekundéren Hochspannungskabel von Zylinder 1 Um die
Zindungsfrequenz zu testen, kemmen Sie den Halter des
Kabels an das sekundére Hochspannungskabel von Zylinder 1,
Die Seite mit der Aufschrift “SPARK PLUG SIDE" muss dem
Antrieb gegentiberliegen.

o

Abb.1-07

Bodenkabel: Abb.1-08. Wird benutzt fiir mutimeter, Osziloskop
und Zindungsfrequenz test. Kemmen Sie ein Ende des Kabels
an eine metallische Stelle des Fahrzeugs und das andere Ende
an Kanal 5 des Hauptgerétes.

KES-200
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Abb.1-08

Druckerkabel: Um Daten auszudrucken verbinden Sie das
15PIN Ende des Druckerkabels mit dem “PC/Drucker” Anschluss
an der rechten Seite des Hauptgerates und das andere Ende
(25PIN) mit einem Drucker.

Anmerkung: Verbinden Sie niemals das Druckerkabel bevor
das Hauptgerat eingeschaltet ist. Ansonsten kann das
Hauptgerét nicht gestartet werden.

Update Kabel: Um die Software zu aktualisieren verbinden Sie
ein Ende (15PIN) des Kabels mit dem Hauptkabel und das andere
Ende (9PIN) mit dem seriellen Anschluss RS232 am PC.

PC Kabel: Fir den Computer Anschluss. Verbinden Sie das
Ende (15PIN) des Kabels mit dem “PC/Drucker Anschluss” am
Hauptgerat (um denselben Anschluss mit dem Drucker zu teilen)
und das andere Ende (9PIN) mit dem seriellen Anschluss RS232
am PC.

Antriebsauswertungs-Steckmodul: ~ Fiihren ~ Sie das
Steckmodul zur Auswertung des Antriebs richtg in den
Steckmoduleinschub am Hauptgerét ein. Das Logo “This Side
Upward” muss dabei aufwarts zeigen. Ansonsten funktioniert
KES-200 nicht.
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Systemeinstellungen

Wenn das Gerét das Hauptmenu anzeigt driicken Sie die [0]
Taste, um das Systemeinstellungs-Menu, siehe Abb. 1-09, zu
betreten.

CONF IGURATION
. LANGUAGE : ENGLISH
. SOUND ¢ ON
. SAVE CONFIGURATION
. PC UP-GRADE
. HARKET AREA: OTHER AREAS
. SERIAL HO:95-B11-248

[==I Ay IR TU I L R

Program Version:V1.8 8228 2-28-2803

Abb.1-09

Folgende Punkte konnen in der Systemeinstelling eingestellt

werden.

1. [L Sprache]: Das System gibt Englisch als Sprache vor.

2. [2. Ton]: Dricken Sie [2], um den Summer an - oder
auszustellen.

3. [3. Einstellung speichem]: Driicken Sie [3], um die
momentanen Einstellungen zu speichem.

4. [4. PC update]: Driicken Sie [4], um die Interet Update
Funktion auszufiihren.

5. [Hardware Test]: Driicken Sie [5], um die Hardware wie
EMS Speicher, Tastatur, LCD, Druckeranschluss, AD Kanal
oder Ziindkanal zu testen

6.  [0. Seriennummer]: Driicken Sie [0], um die Seriennummer
des Steckmoduls anzuzeigen, die die einzige Identifikation
des Hauptgerdtes fir das Intemet Update ist. Die
Seriennummer wird vom Hersteller vor der Auslieferung
bestimmt.

Anmerkung: Vergessen Sie nicht [3] zu driicken, um die
Einstellungen zu speichern.

Update

Der Anwender kann das neueste KES-200 Test- Programm und
das Update Hifsprogramm auf der LAUNCH website:
www.enlaunch.com runterladen und das Programm  im
Steckmodul zu akiualisieren.

Bitte lesen Sie sich das Kapitel “Internet Update” fiir detaillierte
Information durch.


http://www.cnlaunch.com
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4-Kanal Speicher-Oszilloskop
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Kurze Einfiihrung

KES-200 het die sogenannte 4K ana Oszillascop Funktion.

Es kann dazu verwand werden, die Aussendgnae der
Sensoren des Fahrzeugs zu messen und 4 Signale zur
dgdachen Zet anzuzeigen. Die Hilfanformetionen im
Sydem benhdten auch Sandardsignde, weche ene
vealégdiche Bass snd, um de Fehlerqudle
schndigmddich zu finden, indem man Se mit den
ertesteten Sgndenverglecht.

KES-200

Batterie
Batteriekabd
Bodenkabd
Ogzilloscopkabd
Zu testender Sensor
Hauptkabd

00N O W

Konfiguration

® KES200 Hauptgerét (1PCS)
® Antriebauswertungs-Steckmodul (1PCS)

® Hauptkebe (1PCS)
® Baitariekabd (1PCS)

Multimeter

Technische Einzelheiten

® Owilloscopkebe (4PCS)
® Bodenkabd (1PCS)

2-01

1 KES200Hauptgerdt
2. Antriebauswertungs-Steckmodul

B-2

Einheit Technische Einzelheiten ,
: Auf geht’s
Sgrdtyp Glechgrom/wechsdstrom
Messweite Wechsdstrom-150V ~+150V Der Aufbau
Messrequenz 500kHz (Max
it D:/q > 20(s ) Secken Se das Antriebauswertungs-Steckmodul in das
DIV 01V~20V Hauptgerét. Schaten Sie dann das Hauptgerét ein. Das
Pannung D DV T Zat od Gerét wird die Sartverbindung aufrufen. Driicken Seene
_ e U zat beliebige Taste (auRer [Resdt], [Power] und [Exif]), und
Automatische | Spannung - passt - sich der Bildschirm wird das Hauptmenii wie in A, 2-02
Abstimmung | automeatisch dem dorgestellt arzeigen
eingehenden Signdl an. '
Vegrol¥erung Funfrmal (Max)
0 it Orine (o csonoscore)
Frequenzspeicherung | Archivierung, 8  Sdten ‘
OfflineArchivieru :
L sime s |
Anschluss \
Vier Ozilloscopkabd und €in Bodenkabel werden it ~EE——
dem Ged gdidfat. Haten Se sch fir den ——
K abdanschluss des Oszillascopes an Abb. 2-01. Abb. 2-02
Dricken Se [1] um die Auto Oscilloscope Funktion
aufzurufen. Das Gead wird das Hauptmenl der
Ogzill osoopfunktion wiein Abb. 2-03 dargestd It anzeigen.
AUTO OSCILLOSCOPE
2. SINGLE AUTO SET (CH1)
3. DUAL AUTO SET  (CH1-CH2)
4. DUAL AUTO SET  (CH3-CH4)
5. FOUR AUTO SET (CH1-2/3-4)
6. PC COMMUNICATION
[11]1: HOUE [ENTER]1: SELECT
bb. Abb. 2-03
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Frequenzauswahl

Nachdem Se das Hauptmenl betreten haben wéhien Se

bitte die gewlinschte Frequenz aus.

Die Funktionenim Hauptmeni des Oszilloscopes:

[1.OSCILLOSCOPE]: In dieser Funktion gibt es keine
Voreangdlungen. De Benutzer kann die Zdt und
Spannungs DIV den etestetlen Sgnden entsprechend
manud| eingdlen.

[29NGLE AUTO SET (CH1): Die Zeit- und
Spannungs-DIV fir Kanal 1 9nd autometisch bdegt. Das
Geét ehdt und zeigt de Signdfrequenz von Kand 1 an.

[BDUAL AUTO SET (CH1/CH2)): Die Zeit- und
Spannungs-DIV fir Kand 1/Kanal 2 snd automatisch
beegt. Das Gearédt erhdlt und zeigt die Sgndfrequenz von
Kand 1/Kand 2 gechzeitigan.

[ADUAL AUTO SET (CH3/CH4)): Die Zeit- und
Spannungs-DIV fir Kand 3/Kanal 4 snd automatisch
beegt. Das Gearédt erhdlt und zeigt die Sgndfrequenz von
Kand 3/Kand 4 gdcdhzetigan.

[5.FOUR AUTO SET (CH1/2/3/4)]: Die Zeit- und
Spannungs-DIV fir dle vier Kande dnd autometisch
beegt. Das Gearédt erhdlt und zeigt die Sgndfrequenz von
dlenvig Kandlengedchzetig an.

[6PC COMMUNICATION]: Die von den vier
Kanden empfangene Frequenzen kdnen mittds dieser
Funktion auf dem PC angezeigt und bearbeitet werden.

Sensorenauswahl

Wenn einer der Punkte 2 — 5 des Hauptmenlis gewahlt
wird, is es unbedingt notwendig auch den Sensorentyp
auzuwahlen, da jeda Sensor éne besimmte egene
Spannung und Frequenz hat. Das Menl fir de
Sensorenausvahl (insgesant 18 Punkte) ist in Abb. 2-04
dargestdlt.

Die erde Zdle des Meniis zeigt de Kandnummer, in
welcher die Sensoren ausgewahit werden missen. Eine
Nummer von 1 bis 4 wird autometisch vom Sydem

Zugdtdlt.

Multimeter

CHANNEL 1 AUTQ SET

1. INJECTOR 18. PRIMARY WAVE

2. MAF SENSOR 11. W. T. 8.

3. 02 SENSOR B-1V  12. ALTERNATOR

4. 02 SENSOR 8-50 13. C. P. S.

5. ISC STEPF HOTOR 14. #1 TDC

6. IGH "T" SIGHAL 15. PURGE SOLEHOID
7. T. P. 5. 16. SENSOR(A-1V)
8. MAP SENSOR 17. SENSOR(B-5V)
9. U. 5. 5. 18. SENSOR(B-12V)
[11++]: MOVE [ENTER]: SELECT

Abb .2-04

Um das Outputsignal des zu testenden Sensors zu messen
und anzuzdgen, past das Geéd de Zet und
Spannungs-DIV, die auddsende Sromstérke und den
Modawert dem ausgewahlten Sensor an. Beispid:

Pun
\Vdt | Zet | Initidio
kt ] ] Modus
Sensor Div | Div n\olt
Injekto NORMA
0V | 1Ims 5v
r L
Luftm
NORMA
engen 2V | 10ms v L
messer

Frequenzdarstellung

B-3

Nach der autometischen Eingdlung wird das Gerét die
SgndewieinAbb. 2-05 dargestd It anzeigen.

I.HOLD
t.GND

1.CHAM
5.ACDC

2.VOLT 3.TIME

PAGE
9

L : Hax

s
[y el CH2:DCSY
Abb .2-05

DieAnzdgesdite kannin drel Tele unterteilt werden:
Oberer Teil: Kontrallmend (wird im néchgen Teal
genauer beschrieben);

Zentraler Teil: Owzilloskopfrequenz;

Unterer Tell: momentane Eingdlung (wie unten
dargesdIt).
XL1ms CH1 DC5V
SpamungsDiv
K andnim o
Zat_Niv

»
>
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Displaykontrolle

In der Funktion der Displaykortrale kann die
Ogzill osoopfrequenz, falls nétig reguliert werden. Es gibt
zwe verschiedene Dargdlungsarten: NORMAL und
HOLD. Die Eingdlungsart wird Ube das [0.HOLD]
Menl ausgewdhlt. [OHOLD] ig fir ene spezidle
Sgrdandyse gexchaffen worden. Die Funktion des
Menisigt wie fo gend beschrieben:

NORMAL Eingdlung: [0OHOLD] wurde nicht
ausgewahit.

1. [OHOLD] -- HOLD Eingdlung

Diese Eingdlung doppt den Sgndoutput  des
Ogzillosoopes und friert die Displaydargdlung ein. Auch
kann die Digplaykontralle durch diese Funktion erwetert
werden. Eine ddaillietere Andyse i$ mdgich und
anderer erweterte Digplayoutput kann bel eingefrorenem
Digday  kortrdliet  werden  (zB. Cursor,
Resonanziberhohung). Fir detailliertere Informetionen
sehen Sehitte den rdevanten Abschnitt.

2. [1.CHAN] —um enenInputkand auszuwahien
Driicken Se [1] um [L.CHANNEL] auszuwédhlen, und
das Gerét zeigt eine Didlogbox an. Der Benutzer kann nun
Uber des Menli de Kandnumme auswdhlen oder
wechsdn (dehe Abb. 2-06). Das Geédt biget dre
Oxzillosoopeingdlungen an: Einzdkand (CH1-CH4),
Dudkand (CH1/2, CH3/4) und Viererkand (CH1/2/3/4).
Der ade Kad auf dem Sartbildschrm des
Ogzilloscopesist Kand 1 (CHY).

p-HoLD JEGIEN 2.UOLT 3.TINE PAGE
4.GND _ 5.ACDC__ 6.TRIG 4

KES-200

Ml 1. CHAN1

| 2. cHANZ
. CHAN3
. CHAN4

1 : : : : : : : :
.. SELECT CHFIN ...... .....

DUﬂL34 oL
- 4 CHAN Soron o

3

- 4

| 5. DUAL1Z
b
7

Abb .2-06

Das Menii fir die Kanalauswahl ist wie im Folgenden
beschrieben:

CHANZ: Sgndewerden nur von Kanal 1 empfangen.
CHANZ2: Sgndewerden nur von Kandl 2 empfangen.
CHAN3: Sgndewerden nur von Kanal 3 empfangen.
CHAN4: Sgndewerden nur von Kanal 4 empfangen.
DUAL1L, 2 Esweden gechzdtig Sgnde von Kand 1

und Kand 2 empfangen.
DUALS, 4: Es weaden dgleichzdtig Sgnde von Kand 3

Multimeter

und Kand 4 empfangen.
ACHAN: Es werden gleichzeitig Signale von dlen vier

Kanden empfangen.

Um den gewinschten Kand auszuwahlen, kann der
Benutzer die entsprechende Nummerntaste oder die [A]
[V] Tasten driicken, um den gewliinschten Punkt
hervorzuheben, und dann de[ENTER] Tagte driicken.

3. [2 VOLT] —zur Eingelung des Spannungs-DIV
Nach Driicken der Tegte [2] im Einzdkandmodus kann
der Benutzer das Spannungs-DIV mit Hilfeder [A][V]
Tedenregulieren.

Im Duakand- oder 4Kandmodus driicken Se die [«]
[»] Tasten oder driicken Sie die Taste [2] gefolgt von
[ENTER] um den Inputkand, in wechem das
Spannungs-DIV  gewechsdt werden sdl, auszuwéhien.
Wenn dch der Cursor im unteren Teil des Bildschirms
nach rechts oder links bewegt kann das Spannungs-DIV
durch driicken der [ A ][V ] Tasten eingestellt werden.

Duch dricken de [A] [VY] Tasten kann des
Spannungs-DIV in der Rehenfage 0.1, 0.2, 0.5, 1.0, 2.0,
5.0, 100, 200V (abhéngig vom gestesteten Sensortyp)
erhtht oder gemindert werden. Die Nummern stehen fir
die Spannung jeder enzenen Elektrode.

4. [3TIME] —zur Eingdlung desZe&it-DIV

Driicken se die Tage [3], und driicken Se danach die
[«] [»] Tegten, um das Zeit-DIV in der Rehenfdge
25ns, 50ns, 0.1ms, 0.2ns, 0.5ms, 1ns, 2ns, 5ns, 10ms,
20ms, 50ms, 0.1s, 0.2s, 0.5s, 15, 25, 55, 10s, 20s zu andern.
Wenn das DIV Uber 0.1s geht, wird die Frequenz im
ROLL-Modus dargesidlt.

Im Zeit-DIV gibt es keinerle Unterschied zwischen dem
Duda kand modus und dem 4K and modus

5. [5.ACDC] —zum Wechsdn zwischen Wechsd- und
Gleichsrom

KES-200 zegt anfangs die Spannung a's Gleichstrom an.
Durch Dricken dar Tade [5] kann zur Anzeige von
Wiechsd sromspannung gewechsdt werden.

6. [6.TRIG]—zur Eingdlung des Triggerverfahrens
Driicken Se die Tage [6], und der Bildschirm zeigt eine
Didogbox zum Triggerverfahren an wie in Abb. 2-07.
Diese Didogbox gibt Hinweise zum Gebrauch dieser
Funktion.
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jp.HOLD
4.GND _

1 : : : :
| TRIGGER CONTROL
‘| 1.SOURCE: CHaN1
| 2.HODE : AUTO
| 3.SLOPE : RISE
IVLEVEL : 5.88
| #+.POSIT : 1 DIV

1.CHAN
5.ACDC.

2.UOLT 3.TIHME

PAGE
6 TRIcH 9

Abb. 2-07

Beschreibung des Funkti onsmenlsim Triggerverfahren:

(1) [1. SOURCE] -wechsdn der Triggereingdlung
zwischen Dud- oder 4-Kand-Modus.

Wenn die Tedte [1] gedrlickt wird, findet en Wechsd
zwichen Kand 1 und Kand 2 im Duamodus
[CH1/CH?2] qatt; oder zwischen Kandl 3 und Kandl 4im
Dudmodus [CH3/CH4]. Im 4-Kand-Modus findet ein
Wechd zwischen Kand 1, 2, 3 und 4 in numerischer
Reihenfolge Htt.

(2) [2. MODE] “Wechsdn des Triggermodus

Be jedem Driicken der Tede [2] wird sch der
Triggermodus in der Reihenfolge AUTO - NORMAL -
SINGLE-AUTO andern

AUTO trigger: Sgnde werden geichméldig angezeigt.
NORMAL trigger: Sgnde konnen ohne Auddser nicht
angezeigt werden.

SINGLE trigger: Sgndanzeige kann durch Audoser

gestoppt und e ngefroren werden.

(3 [38 SOPE] —zur Sedgerung’zum Abfal
Wechsdns der Triggerneigung

Hier wird die Neigung der Triggerspannung festgdegt.
Der Nutzer kann zwischen Seigerung und Abfall der
Triggerneigung wéhlen.

des

4 [AVYV LEVEL]
Triggerspannungdeveds

—zur  Eingdlung des

Driicken Sedie[ A] [ V] Tasten, um das Spannungslevel
gnzuddlen. Auf der rechten Sdte des Bildschirmes
axhent dan kldnes Draek, wdches die
Triggerspannung asauch de Triggerneigung anzeigt.

®) [«»POST] —zur Eingdlung  der

KES-200
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Triggerpositionierung

Driicken Se die[ «] [»] Tasten, um die Triggerpostion
Zu judieren. Im oberen Tel des Bildschirmes ig e@n
Pralbild, wedches die Triggapodtion ds auch die
Triggerneigung zeigt. Wenn der DIV Zetwert Uber 0.1
Skunde ddgt, wird ken Zechen fir das
Triggerspannungdevd oder die Triggerneigung mehr
angegeben.

Die Trigger-Kontrdlfunktion ist au3erst nitzlich fir das
Ozillosoop, da de oft gebraucht wird, um die Sgnde
aufzufangen oder deArnzegeder Sgnalezujudieren.

7. [CURRENT PAGE] -
Satennummer

KES-200 speichat die getesteten Oillascopfrequenzen
autometisch. Jedes Ergebnis wird auf éner eigenen Sdte
gespeichet. Es konnen bis zu 50 Sdten gespeichert
werden. Das Gaéd loscht die gespacheaten Daten
autometisch bem Herunterfahren. Die Signae werden in
Sordlingform  gespeichert, dh. wenn die Zahl der
gespeicheten Signde Uber 50 ddgt, so werden die
neuesen Informetionen die Alteren in  numerischer
Reihenfagein dersdlben Memory Cdl Uberschraiben.

zum Speichern  der

Um e ne Sdte permanent zu speichern sollte der Benutzer
in den HOLD-Modus gehen. Nur so kdnnen die zu
peichernden Daten auf € nen PC Ubertragen werden.

8. Wenn die [ESC] Tede gedriickt wird, so wird das
Untermenll geschlossen, und  es wird  zum
nachsththeren Levd zuriickgekehrt.

HOLD Modus [ 0.HOLD] ist gewahit

Im normalen Modus wird das Gerét in den HOLD Modus
Ubergehen, wenn die [0.HOLD] Taste gedriickt wird.
Dann escheint én Menl fir die erweterten Funktionen,
wieinAbb. 2-06 gezeigt.

MenU fir erweiterte Funktionen:

[ 0.GRID] —firr dchtbare/undchtbare Erdung

Driicken Se die Tagte [0] um eine der zwe Digdlayarten
auszuwahien.

[1. AUTO] —fir automatische Eingtdllung

Driicken Se de Taste[1] umdie automatische Eingellung
durchzufiihren. Das Gerét wird dann die Sdbsteingtdlung
durchfiihren.
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In Ausnahmeféllen kehrt die Anzeige nicht von selbst zur
Signaldarstellung zurtick, in diesem Fall driicken Sie bitte die
[ESC] Taste.

[2.CURS] —zur Cursorkortralle
Dricken Se die Tade [2], und das Gadt zdgt €ne
Didogbox anwieinAbb. 2-08.

B.GRID 1.AUTO 3.200Hx1

M4.GND  5.SAVE  6.RCLL 7.PAGE B

: : : -t
(| CURSOR CONTROL :
F.| 2. HOUE CURS A
| 3. HOVE CURS B
4. MOVE A & H

R LR
ISERT#EL CH:DC2aY
Abb.2-08

Es sehen 4 Funktionen zur Auswahl:

(1) [1. CURSOFF] —der Cursor erscheint nicht auf

dem Bildschirm
(2 [2 MOVE CURSA] — der Cursxr zieht eine
durchgehende Linie

(3) [3. MOVE CURSB] — der Cursr Zieht eéne Linieaus
Punkten
(4) [4. MOVE A& B] — der Cursor zieht entweder ene
durchgehende oder eine Linie aus Punkten

Wenn Punkt 2, 3, oder 4 ausgewahit wurde, wird der
Cursor wiein Abb. 2-09 gezdgt.

p.GrID  1.AuT0 PO 3.200Hx1
1 . GND

5.S0VE  6.RCLL 7.PAGE 5
5 ‘ il T

HAX

dav:7 .88y
FdT:15:2ms
x1:1Bms :

Der Cursr kann durch die Pfdltagen bewegt werden
Dricken Sede[ A][ V] Tasten um den Cursor hoch und
runter zu bewegen, und [ <] [P ] fiir links und rechts. Ein
kurzes Driicken wird den Cursor um ene Einheit
bewegen. Wenn Se die Taste gedrlickt halten, bewegt sich
der Cursor schrdller.

Im Duakand oder 4Kamndmodus driicken Se bitte
[ENTER] um den Cursor zum ausgewahlten Kand zu

KES-200

B-6

Multimeter

bewegen. Die Kandnumme wird am unteren
Bildschirmrand angezeigt.

[5.5AVE], [6.RCLL] -
gespeichertes Sgnd dargdlen

Sgd  speichen  oder

Wenn [0.HOLD] ausgewdhlt igt, speichert der KES-200
die geesteten Sgnde ab. Diexe werden im Fdle des
Abschdtens gdéscht. Um se zu behdlten, muss die Tede
[5.SAVE] genutzt werden.

Veawenden Se dafir zunéchat die [7.PAGE] Funktion,
um die gewtinschte Sdite auszuwahlen, und driicken dann
[5] um das Spa chermenil anzusehen und das gewtinschte
Sgnd mit den[ A ][ V] Tasten auszuwéhlen. Driicken Sie
dann [ENTER] um die Daten dauerhaft im Gerédt zu
speichern.

Das Menii der gespeicherten Frequenzen it in Abb. 2-10
gezeigh.

P.GRID 1.AUT0O 2.CURS 3.Z200Mx1
4.GND  TWP  6.RCLL 7.PAGE 6
IS ST N MIN
: : :
2.UAVEFORMZ |: :
*3 .UAVEFORM3 |
4.UAVEFORM4 |
5.UAVEFORHS
6 .HAVEFORMG
b | 7.WAVEFORH?
| | 8.UAVEFORMB

K

Abb .2-10

Die gespecheten Daen konnen mit [6.RCLL]
aufgerufen werden. Driicken Se [6] fir eine Lide der
gespeicherten Daten.

Um gespeicherte Daten zu 16schen bewegen Se den
Cusr zur gewdhten Adresse und driicken dann

[ERASE].

[7PAGE] — dne geypdchate Date per Sdtenzahl
aufrufen

Driicken Se [7], und benutzen Se dann die [A] [V]
Tedten, um die gewiinschte Saite auszuwahien. Sobald die
gewinschte Sdte gewdhlt i, wird das jewellige Sgnd
angezeigt.



LAUNCH KES-200 Multimeter

SCOPE KEY HELP
1.CHAN : SELECT CHANNEL

Hilfsinformationen zum Oszilloscop If key 1 is pressed, chamel select-

ion hox will be displayed. The chamnel
is selected amony CH1-2-3-4, DUAL12-34

Wenn das Signdl angezeigt wird driicken Se hitte die and FOUR-CHAN.
Tegte [HELF] um das Hilfemen( (dehe Abb. 2-11) zu
shen. Nutzen Sede[A] [ V] Teden zur Auswahl des
gewinschten Themes.

B-HOLD 1.CHAN 2.UOLT 3.TINE PAGE
4.GND _ 5.ACDC__ 6.TRIG 2

[++]1: HOVE [ESC]1: RETURN 1 ~ 13

[ SCOPE HELP Abb 2-13

- : =

.| 2-STANDARD WAVEFORM Nuizen Se de [«] [P»] Tasten, um weitere
3.STANDARD ERASE S A . . .

| 4.SENSOR HELP Funktionsbeschreibungen anzusehen, oder driicken Sie

[ESC] um zum néchsthdheren Menli zurlickzukehren.

Standardfrequenzen
Abb. 2-11
Diese Funktion andlysiert verschiedene Sensoren bequem
Allgemeine Hilfe und unkompliziet. Der Benutzer hat hier ene grofe

Auswahl an Spannungss und Zet-DIV, sowie an

Wahlen Se[1.SCOPE KEY HELPF] uminsHilfemeniizu
Sandardsignden flr verschiedene Sensoren

gelangen. Der Benutzer kann d e gewtinschten Punkte mit

den[ A ][V ] Tagen auswahlen, wiein Abb. 2-12 gezdgt.
Wenn [2STANDARD WAVEFORM] im Hilfemeni

SCOPE KEY HELP o . . . . ..
TR A | gewahit wird, erschent eine Didlogbax wie in Abb.2-14,
2.UOLT : ADJUST VOLT-/DIV che Namen Sensor ent |ng£m
3.TIHE : ADJUST TIHME-DIV wel N von en und Bedi en

4.GND : HOUE GROUND auflige.

5.ACDC : SELECT AC-DC

6.TRIG : TRIGGER HODE
8.HOLD : FREEZE DISPLAY B-HOLD 1.CHAN 2.UOLT 3.TINE PAGE
4.GND _ 5.ACDC__ 6.TRIG 4

This function is designed only for H B B H :
signals typically encountered on a SELECT SENSOR

vehicle. It supports single, dual and BAN 1. HPI INJECTOR

four chamnel. . HAF SENSOR
. 02 SENSOR
. ISC STEP HOTOR
. IGH "T" SIGHAL
. HAP SENSOR

Diese Fnktion ethét 14 Rnkte fir den NORMAL-und | LY  PRIMARY fNTTION @ ]

T:18ms @
denHOLD-Modus. [ “CHi:pesu |

[111: HOVE [ENTER]: SELECT ® ~ 13

Abb, 2-12 N

C =B A R LR N )

Abb. 2-14
Normdmoous: 1L.CHAN, 2VOLT, 3TIME, 4.GND,

5ACDC, 6TRIG 0. HOLD Wahlen Se einen Sensor oder eén Bedienungsdement aus

insgesant 16. Die dazugehtrige Frequenz wird sofort auf
dem Bildschirm erschenen. Beém Bespd [3. O,
SENSOR] werden die Standarddaten dargestdlt wie in

Hod-Modus 0.GRID, 1. AUTO, 2.CURSOR, 3Z00M
OUT, 4GND, 5SAVE, 6.RCLL, 7.PAGE

Abb.2-15:
Um de jeNelllgm Bechreibungen lesen zu konnen, 4.2_3]15])_ égggg é%‘f%_ EEL 3N
benuzen Se hitte de [A] [V] Tasten, um die T 02 SENSOR

(8.25,8.2V)

gewinschte auszuwdhlen, und pressen dann [ENTER]. Cn o (IR
Die Funktionsbeschreibung wird nun angezeigt. Beispid!: AN W S R
bei der Auswahl [1.CHAN] wird folgende Beschreibung
gezeigt (Abb. 2-13):

ﬁ This is a wave
| at high RPH

B-7
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Standard Erase

Fals die Referenzfrequenz nicht benttigt wird, driicken
de hitte [HELP] um zum Haupthilfemen(i zu gdangen
und wahien Se[3.STANDARD ERASE] aus

Hilfsinformationen zu den Sensoren

Die Hilfanformationen zu den Sensoren umfassen die
Bereiche Funktion, Arbeitsprinzip, Fehlersuche, uA.

Wdahen Se den gewinschten Punkt mit [4. Hdp
informetion on sensors] im Hauptmenii der Hilfe aus, und
der Bildschirm wird die Namen da 12 héufiggen
Sensoren anzeigen wiein Abb.2-16.

SENSOR TYPE
Intake air pressure sensor
Fuel injection driver
Uehicle SPD sensor
TDC, crankshaft, camshaft sensor
finti block sensor
Intake air temperature sensor
Throttle position sensor
Knock sensor
18.Exhaust gas recircle valve PS
11.Coolant temperature sensor
12.Fuel tenperature sensor

[111: HOVE [ENTER]: SELECT © ~ 42

Abb. 2-16

WA W

Wahlen Se énen Namen aus, und drilicken Se[ENTER].
Der Bildschirm wird nun Informetionen Uber diesen
Sensor zeigen. Fdls bagpidswese [1. Mass air flow
snsor] gewdhlt wird, s0 zegt der Bildschirm die
Informationenaus Abb. 2-17.  Driicken Sie[ <] oder [P ]
um zur vorigen oder néchsten Sdite zu bléttern. Driicken
Se[ESC] umzum Menii zurlickzukehren.

SENSOR TYPE
1. Mass air flow sensor
(D)Function: It is used to measure air
flou volume in engine intake pipe.
Based on this SIG.,vehicle ECU can
calculate ENG load,ignition timing,
exhaust gas recircle.engine idle
SPD control and other parameters.
(2)Location: Generally,it is located
betueen air filter and throttle
valve hody.
(3)Types :VAF ,hot wire,CI5 and digital,
etc.

[++]1: HOVE

[ESC1: RETURN 1 ~ 42

Abb. 2-17

Drucken der Ergebnisse

KES-200 kann die Ergebnisse auf jedem gewdhnlichem
Drucker, der die PCL Sprache vergent, ausdrucken. Der
Benuzer kann die aktudlen Ergebnise auf dem
O«zillosoop drucken oder dltere Ergebnisse aus dem

Secher.

KES-200

Multimeter

Drucken aktueller Frequenzen

Um en Blatt mit Oszilloscopfrequenzen zu drucken muss
das Gerét im [0.HOLD]-Modus sain. KES-200 kann bis
Zu 50 Sdten da Feguenzdaden  automeatisch
aufzeichnen. Der Benutzer kann die jewelige aktudle
Sdite drucken, indem e [PRINT] driickt, Seiten aus dem
Speicher drucken, indem e [7.CURRENT PAGE] driickt,
dann die [A] [V¥] Tasten verwendet, um die
Satennummer auszuwadhlen, und dann [PRINT] driickt.

Sobald [PRINT] gedriickt ist, erscheint ene Diaogbox
wieinAbb. 2-18:

B.GRID 1.AUTO 2.CURS 3.200Mx1
4.GND  5.SAVE_ 6.RCLL 7.PAGE 7
R

o Mex HIN

CONNECT PRINTER CABLE
[ENTER] : START PRINT
START PAGE () : 7
END PAGE oty @ 7

. d.58v 8.08v

Abb.2-18

Veawenden Se de [ «] [P ] Tasten, um die Startseite zu
bestimmen. Dricken Se de [A] [ V] Tasten, um die
letzte Sate, auf der, der Druckvorgang beendet wird,
festzulegen. Danach driicken de [ENTER], um den
Druckvorgang zu beginnen.

Drucken gespeicherter Frequenzen

KES-200 kann gespecherte Frequenzen drucken. Der
Benutzer kann diese Daten aufrufen, indem e nach dem
obigen Muger vorgeht, [6.RCLL] und dann [PRINT]
driickt. Allerdings wird soimmer nur éne Sate gedruckt.
Fir mehrere Saten muss nochmals [6.RCLL] gedrlickt
werden.

Drucken

B-8

Wenn [ENTER] gedriickt it beginnt die Druckfunktion
gofort. Dann escheinen auch Drucktipps auf dem
Bildschirm Fdls dles in Ordnung id, beginnt der
Druckvorgang direkt, be ener Fehlermddung jedoch
driicken Sehitte[ESC].



LAUNCH KES-200 Multimeter
I

PC Anschluss Funktion des
Oszilloscopes

Mit der PC Anschluss Funktion kann der Benutzer die
gespechaten Daien pa RS232 Pot fir dne
weitergehende Analyse auf einen PC Ubertragen.

Hier die Reéhenfolge

Wahlen Sie im Hauptmend [6.PC COMMUNICATION], und
Klicken sie auf das Icon des Osziloscopes auf dem Bildschirm
eines PCs, auf dem die PC LINK SOFTWARE installiert ist.
Folgen Sie dann den Hinweisen des Mentis im Testsystem.

Sehe auch die PC Anschluss Abteilung fir detailliertere
Informetionen.

B-9
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Multimeter
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[1VOLT METER: Eintreten in das
Kurze Einfuhrung Spannungsmessverfahren von CHA.
[2CURRENT METER]: Einrden in  des
Sromstarketestverfahren von Kanal 2. [3RESISTANCE
METER]: Eintreten in das Widerdandstestverfahren von

KES200 hat ene Mutimeter Funktion, mit der der
Anwender sowohl die Spamnung, die Dichte und die
Aussteuerung von Fahrzeugsensoren messen kann, as

auch die Batterie Spannung, RPM, den Anfahrsrom und Kard 1
den Ladestrom [AFREQUENCY METER]: Eintretlen in das
Dichtemessverfahren von CH1/CH2.
Einzelheiten [5.DUTY CYCLE]: Eintreten in das
covt | b e e
Spannung DC [6. ) T
Batteriemessvarfahren.
= ke 04-0AA [7RPM METER]: Eintreten in RPM und dessen
— Sahilitatsmessverfahren.
Widergand
0.0~400MQ
Spannungs-Messung
i 1Hz~100kH.
2'26 &fw/ 2 Bitte folgen Sie Abb302, um de Kebd fir de
guerung > Spannungs-Messung zu anzuschlielzen.
Batterie Spannung 9~15v
Tachomster 500~-8000rpm Das MessSignd fir Multimeter kann nur Uber den CH1
, engegeben werden.. Wahrend des Testens von nung,
Auf geht’s . =g
Sromgtarke, Widerdand, Aussteuerung und
Wie man eintritt Batterie-Spannung sind die Verbindungen wie angezeigt

inAbb.3-02.
Fihren Se das Antriebsauswertungs-Seckmodul in das

Hauptgerét ein. Dann schalten Se das Hauptgerét én. Die
Einhet wird in de Sartschnitiddle eintreten. Dort
driicken Se @ne bdiehige Tagte (aul3er [Resd], [Power]
und [Exit]), der Bildschirm wird das Hauptmenu
anzeigen.

Dricken Se [2] im Hauptmenu, um in die
[MULTIMETER] Funktion einzutreten. Der Bildschirm
wird das Menu fir Multimeter so anzeigen wie esin der
Abb .3-01. zu shen is. Der Arwender kamn erntweder
éne Nummerntagte direkt driicken oder die [A] [V]
Tagten nutzen, um e ne gewtinschte Funktion auszusuchen. 302
Dann driicken Se[ENTER], um zu messen.

KES-200 Hauptgerdt
Antriebsausvertungs-Seckmodul
Batterie

Batteriekabd

Bodenkabd

das zu testende Objekt
Ogzilloskopkabd

Anschlusskabel

AUTO MULTIMETER

CURRENT HETER
RESISTANCE METER
FREQUENCY METER

DUTY CYCLE

BATTER UOLT
TACHOHETER

INTAKE HANIFOLD UACUUM

ONO O WNE

[== R =y B E B T Y N )

110 L AR Ul s 3 R A B Wahen Se [LVOLT] im Hauptmenil von Multimeter
Abb. 3-01 und das Gerét tritt in das Spannungsmessverfahren en.
Nach dem das Bodenkabd geerdet und der Fihler mit
dem zu tesenden Objekt verbunden wurde kann der
C-2

Bethreibung der midichen Funktionen:
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Anwender die Spannung von CH1 im Messbereich von
DC-120V to+120V messen.

Anzeigeformat:

Die Anzeige des Spannungsmessverfahrens it dargestdit
inAbb.3-03.

UOLT HMETER
+-120.0V - +120.0V

148 v

RANGE

[ESC1: EXIT [HELP1: HELP

Abb. 3-03

De Meshaech da Spannung ig oben auf dem
Bildschirm angezeigt.: -120vV ~ +120V. Der
Spannungsmessweart wird in der Mitte des Bildschirns
angezeigt.. Der Anwender kann die [ESC] Tagte driicken,
um in das obere Menl zurlickzukehren, oder Sie kénnen
die [HELP] Tagte dricken, um die Hilfe- Informetion zu
prifen.

Stromstarkemessverfahren

Wahen Se [2CURRENT] im Hauptmeni von
Multimeter, de Gaét tritt in das
Sromdarkemessvarfahren en. Nach dem das Bodenkabd
gerdet und der Fihler mit dem zu testenden Objekt
verbunden wurde kann der Anwender die Sromgtérkevon
CH2 messen. Der Messheraich betrégt: —0.4 ~+0.4A.

Anze geformet:
Die Anzege des Sromdtérkemessverfaren ig angezeigt
inAbb.3-04.

CURRENT HETER
RANGE : -8.4 A - +B.4 A

40 mA

[ESC1: EXIT [HELP1: HELP

Abb. 3-04

Der Mesbadch dar Sromdarke i oben auf dem
Bildschirmangezeigt.:: -0.4~+0.4A..

Da Sromdarkemesweat wird in der Mitte des
Bildschirms angezeigt.. Der Anwender kann die [ESC]

KES-200

Zindungsfrequenz

Taste driicken, um in das obere Menl zurlickzukehren,
oder Se konnen die [HELP] Tegte driicken, um die Hilfe-
Informetion zu priifen.

Widerstandsmessverfahren

Wdahen Se [SRESSTANCE] im Hauptmenl von
Multimeter, das Gaét tritt in das
Widerdandsmessvarfahren  en. Nach  dem das
Bodenkabd geardet und der Fiihler mit dem zu testenden
Objekt verbunden wurde kann der Anwender den
Widergand von CH1 messen. Der Messhereich betrégt::

0.0~40.0MQ.

Anze geformet:
Die Anzeige des Widerdandsmessverfahren ist angezeigt
inAbb.3-05.

RESISTANCE HETER
RANGE : 8.8 Q - 48.8 HQ

141 ¢

[ESC1: EXIT [HELP1: HELP

Abb. 3-05

Der Messhereich des Widardandes is oben auf dem

Bildschirmangezeigt: 0.0~40.0MQ.

Der Widadandsmesswat wird in der Mitte des
Bildschirms angezeigt.. Der Anwender kann die [ESC]
Taste driicken, um in das obere Menli zurlickzukehren,
oder Se konnen die [HELP] Tegte driicken, um die Hilfe-
Informetion zu priifen.

Dichtemessverfahren

C3

Wahien Se[4FREQUENCY] im Hauptmen(, das Gerét
tritt in das Dichtemessverfahren eén. Nach dem des
Bodenkabd geardet und der Fihler mit dem zu testenden
Objekt verbunden wurde kann der Anwender die
Sgnddichte von CH1 und CH2 im Messbereich von 1.0
— 1000KHZ messen. Die Amzdge des
Dichtemessvarfahrenist angezeigt in Abb.3-06.



LAUNCH KES-200 Zindungsfrequenz
FREQUENCY
RANGE : 1.8 Hz - 108.8 Khz
HoheV
CH1 CHZ Niedhi I
41.1 Hohe VT,
n Hz < be >
Niedrigd
LOW : HIGH: 5
HIN : HAR : EinAblauf
[ESC] (EXIT [HELP] :HELP

Abb. 3-06

Die Anzeige und Bedienung stimmt mit der fir das
Aussteuerungsmessverfahren tberein. Fir weitere Informationen
verweisen wir auf das Kapitel ,Aussteuerungsmessverfahren',

Aussteuerungsmessverfahren

Wahien Se[5.DUTY CY CLE] imHauptmen(, des Gerét
tritt in des Aussteuerungsmessverfahren ein. Nach dem
das Bodenkabd geerdet und der Fihler mit dem zu
testenden Objekt verbunden wurde kann der Anwender
die Aussteuerung der Signde in CH1 und CH2 im
Messhereich von 0.0% - 100% messen.

Aussteuerung:
Die Ausseuerung (oder rdative Einschdltdeuer) it der
Prozentanteil von niedriger  Spannungszeit zu valler
Ablaufzet wahrend das Rechteckwdlensignad gemessen
wird. Wiefadgt:

Aussteuerung = niedriger  Spannungszet/  (hohe
Spannungszeit + niedrige Spannungszeit) * 100%

Die Aussteuverung ig sezidl awendoar, um das
Einscchdtsgnd zu Ubeprifen, wie Abléufe des
Leerlaufantriebes, es it nicht anvwendbar bel Dichte und
Spannungskontralle. Der Motor befindet Schim Leerlauf,
wenn die Ablaufe des Learlaufantriebes getestet werden.
Die Audasung des Mators nimmit zu, wahrend der Air
Conditioner, das  Lenksygem oder andere
kraftverbrauchende Geréte am Laufen sind. In dem Fall
ehoht der Leerlaufmotor die Zeit dar Ablaufe, um die
Antriebsgeschwindigkeit zu erhthen und den Verbrauch
auszugle chen.

Abb.3-07 Frequenz des Learlaufantriebes

Die Fequenz des Learlaufantriebes ig  rechteckig
angezeigt, SeheAbb.3-07.

Niedrige Spannung zeigt an, dass der Leerlaufantrieb tétig
igd. Die Ausseuerung is der Prozentsatz von niedriger
Spannung ineinemAblauf.

Anze geformet:
Die Aussteuerungs Héche ist angezeigt wie es Abb.3-08
Zeigt.

DUTY CYCLE
RANGE : B.8 » - 188 x

3.41.

CH1 2

LOMW : HIGH:
HIN : HAX :
[ESCT :EXIT [HELP] :HELP

Abb. 3-08

Die Nummer in der Mitte des Bildschirms zeigt den
gemessenen Aussteuerungswert fir den ausgesuchten
Kand an. Andere Werte werden in der unteren Hélfte des
Bildschirms angezei gt, wie diefogenden:

LOW: Niedrige Spannungszeit (ng)

HIGH: Hohe Spannungszeit (ng)

MIN: kle nde Aussteuerung (%0)

MAX: gréfi¥e Aussteuerung (%)

Um die kleinge und grol¥e Aussteuerung wiederhalt zu
tesen, drickenSe [ENTER] Tegte

Die Kandnummer (Kand 1 und Kand 2) ig jewells Uber
der grolZen Nummer auf dem Bildschirm rechts oder links
agezegt. Die auggesuchte Kandnummer  wird
hervorgehoben sain.
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DIS’ nd“DIS’.“DIS’ sdlite gawahit werden, wenn eine

Batterievolt-Messverfahren Zindungsspule it zwei Zindfurken verbunden ist.
Waéhlen Se [6BATTERY VOLT] im Hauptmen von “NOT DIS’ deckt die anderen Zindungsverfahren ab.
Multimeter, das Gerét ritt in das Wéhrend des Messens hole das Signdl von Zylinder 1in
Baterievdt-Messvarfaren en. Es wird ken Fihler Kand 3, wieesinAbb.3-11. angezeigt ist.

bendtigt, um die Batteriespannung zu messen. Benutzen
Se dnfach dan Zigardtenanzinderkabd oder en
Batteriekabd, um sofort die Fahrzeugsbatteriespannung,
diean KES-200 zugefiihrt wird, zu messen.

Das Batteriespannungs-Messverfahren wird angezeigt wie
inAbb.3-09.

BATTER UOLT
RANGE : 9.8V - 15.8 V

11.7.

1- KES-200 Hauptgerét
2- Antriebsauswertungs-Steckmodul

MIN : 11.7 V MAX : 11.8 V

3- Batterie
[ESCI: EXIT [HELP] :HELP 4- Batteriekabd
5- Anschl usskabel
Abb. 309 6- Zylinder 1 sekundéres Signalkabel
Die grolRe Nummer in der Mitte des Bildschirms ist der 7- Zylinder 1 seklinddres Sgnal draht
gemessene Wert der Spannung, Unter ibr befindet sich der 8- Verteiler/Zundungsspule
kleingte und grofde Wert der Spannung.

DieAnzedge des Sart-Sromgéarketestvarfahrensis

Um de groteund Kieinste Spannung wiederholt zutesten, 1988t NARD3 12

driicken Se die [ENTER] Teste Der Anwender kann die TACHOMETER
[ESC] Taste driicken, um in das obere Meni RANGE © 588 _ 846 rpm
zurickzuketren, oder Se konnen die [HELP Teagte
driicken, um die Hilfe- Informeation zu prifen.

1343..

Tachometer-Messverfahren

Wihlen Sie[7.RPM] im Hauptmenii von Mutimeter, das LN L
Gedt tritt in das RPM-Messvarfaren @n, wie angezeigt [ESC1: EXIT  [HELP] -HELP
inAbb.3-10. Abb. 3-12

TACHOMETER

Ansaugrohrunterdruck (optional)
RANGE : 588 - 8888 rpm

Einfihrung
Da der Luftssinlass des Antriebs ein stolRweiser
2. DIS HODE Proze3 i, i¢ e miglich, dass dies
- - Ansaugdruck  produziert. Wir  kénnen  davon
augenen, dass de  FHeguenz  des
[ESC1: EXIT _ [HELP] -HELP Ansaugrohrunterdrucks  Informetion  Uber  den
Abb.3-10 Ansaug-und Ablassmechanismus beinhdltet, wie
Der Arwender kam sich des entsprechende Blement 2B Luftgemisch-Mechanismus, Luftventile nud
germik des Ziindungsverfahrens des getesteten Fahrzeugs Zylinderinge etxc. Deswvegen kdnnen wir enige
aussuchen. Zwei verfligbare Zindungsverfahren: “NOT Probleme der ahnlichen Komponenten auswerten

C-5
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durch die Ausfiihrung eines Frequenztests des AUTO_MULTIHETER
Ansaugrohrunterdrucks  ohne dass der Motor
; 2. CURRENT HETER

demontiert werden muss. 3. RESISTANCE METER

4. FREQUENCY HMETER

5. DUTY CYCLE

6. BATTER VOLT

7. TACHOMETER

Anschluss 8. INTAKE HANIFOLD VACUUM

Verbinden Se die schwarze BNC Anschlussklemme des
Ansaugrohrunterdrucks-Adapter an Kand 1 (CH1) von __[471: MOUE [ENTER]: SELECT |
KES-200; und die rote BNC Anschlussklemme an Kand Abb. 3-14

2 (CH2) SeneAbh. 3-13fir Detalls.
Der Anwender kann sofort [8] driicken oder die[A][V]
Tegen benutzen, um die [Intake manifdd vacuum]
Funktion auszuwahlen, und dann driicken Se die
[ENTER] Taste, um den Tegt, wie in Abb. 3-15. gezddt,
zudarten.

|.HOLD 1.TIHE 2.UOLT 3.PAGE 8

4.ﬁPD : 5.UHIT: ?.N?T PIS:

Abb. ......
ZOms 58mU  Pres:—————kPa
1. KES200Hauptgerét Abb 3-15
2. Antriebsauswertungs-Steckmodul
3. Unterdrucksensor . . .
4 Dreieér—Rohr Wenn der Zylinder 1 Signalkabd nicht korrekt verbunden
5. Ansaugrohrunterdruck-Adapter ist, zeigt der Bildschirm dieNachricht, wie gezeigtin Abb.
6. Bodenkabd 316, an
7. 2Zylinder 1 Signakabe P.HOLD 1.TIME 2.VOLT 3.PAGE @
9. Battaie
10. Batteriekabd L T N
... HO 1# SIGNAL ...
n. Amschlssébd ] ASSURE CONNECTOR N
Tessart ENNNEEEEENER
Fiigen Sie das Antiebsauswertungs-Steckmodul in das s 5B Pres—iPa
Hauptgerdt ein und schalten Sie es dann ein. Das Gerét wird Abb. 3-16

dann in die Startfldche eintreten. Auf der Startfiache driicken Sie
eine beliebige Taste (auler [Resef], [Power] und [Exif]), der

Bildschirm wird das Hauptmeni anzeigen. Die regidre Frequenz des 4 Zylinder Antriebs wird

angezeigtinAbb. 3-17.

. . . . . B .HOLD 1.TIME 2.VOLT 3.PAGE a
Dricken Se [2] im Hauptmeni, um in die 4.GND _ 5.UNIT__ 6.NOT DIS

[MULTIMETER] Funktion zu betreten. Der Bildschirm
wird die Anzeige fir Multimeter anzeigen, Sehe Abb.
314

ZBns S@nY  Pres:58.40KPa

Abb. 3-17

C-6
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Die Frequenz des Zylinders, der mit dem Zylinder 1 Signalkabel
verbunden ist, wird auf der linken Seite des Bildschirms angezeigt.
Die angezeigten Frequenzen verhalten sich entsprechend zu 1, 2,
4 und 2, wenn der Ziindungsablauf des Antriebs 1-3-2-4 ist. Die
Frequenz, die in Abbildung 5 angezeigt wird, ist eine regulére
Frequenz, es wird angezeigt, dass der Ansaugrohrunterdruck fur
jeden Zylinder, wéhrend des Einlassens von Luft, grundsétzlich
gleich ist. Dies zeigt an, dass das Lufteinlasssystem und der
Zylinder-Zustand reguldr sind.

Die Frequenz die in Abb.3-18 angezdgt i, ig dne
abweichende Freguenz, es wird gezeigt, dass der
Ansaugrohrunterdruck fir Zylinder 3 offenschtlich fallt..
Da der Einlassprozess von Zylinder 3 exakt dersdbe ist
wie der Audasyrazess von Zylinder 4, konnen wir davon
ausgehen, dass die Iuftdichte Funktion von Zylinder 4
nicht gut is. Das Abgas konnte in das Ansaugrohr
entreten und so den Ansaugrohrunterdruck. Von Zylinder

3 zum Fallen bringen.

p-HOLD 1.TIME 2.UOLT  3.PAGE  ®©
4.GND _ 5.UNIT  6.MOT DIS

2Bns  58mU Pres:58.48kPa

Abb. 3-18

C-7
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Zundungsfrequenz
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Kurze Einfiihrung

Zundungsfrequenz

KES-200 kann angewendet werden, um primére und
sskundére Frequenzen auszuwerten. Es kann angewendet
werden bei Fahrzeugen, de mit 1-8 Zylindern ausgetattet
snd und mit oder ochne Verteler Zlndung ausgestattet
snd.

Zweck der Frequenz Analyse

KES-200 kann die priméren und sekundéren Frequenzen
von Zindungssysemen genau tesen, und somit den
Anwender mit velddichen Informetion fur die
Auswertung enes Zindungssystems ausstatten.

Die zindungsfrequerzen konnen ds Koordinaten in
énem Diagramm angezeigt werden. Die Y — Achse
(vertikal) présatit Spannung und de X — Achse
(horizontdl) présertiert Zat.

Vide Faktoren konnen Verdnderungen an dem Muster
hervorrufen. Die Griinde dieser Verénderungen konnen
durch @neAuswertung des Mugtersisoliert werden.

Komponenten und Zubehor fur die Messung von
primaren/sekundéren Zindungsfrequenzen

Um die primére/sskundére Zindungsfrequenz zu messen,
sind diefdgenden Objekte notwendig:

KES-200 Hauptgerét (1PCS)
Antriebauswertung-Steckmodul (1PCS)
Anschlusskabd (1PCS)

Batteriekabd (1PCS)

Ogzilloskop Kabd (1PCS)

Zylinder 1 Sgnalkabd (1PCS)

Sekundéres Sgnakabd (1PCS)

Bodenkabd (1PCS)

DISAdapter (1PCS)

EA muiti-funkionder Schnittsensor (1PCS)
EA Sskundres Sgnd verbindungskabd (1PCS)
Induktiver Sensoradapter (1PCS)

Auf geht’s

Der Aufbau

Fihren Sie das Antriebauswertuns-Seckmodul in das
Hauptgerét ein und schaten Se es @n. Das Gerét tritt in
die Sartflache én. Auf da Sartfléche driicken Se @ne
bdiebige Taste (auller [Res], [Power] und [Exit]), der
Bildschirm wird das Hauptmenl  anzeigen, dehe
Abb4-01.

D-2

Starting System Analysis

(L buo oscucoseore

[ Auronuerverer |
[ Gmon anatrss |
(estirme aatvss
S Casronio anatyss)

6. CYLINDER. ANALYSIS

Abb4-01

Dricken Se [3], um das Eermet de
Zindungsauswertung zu wahlen. Das Sysem wird in das
Hauptmenll der  Zindungsfrequenz — eintreten,  Sehe
Abb.4-02.

IGHITION WAVEFORH

i.pL.T. EFF§
2. D.L.I. DFS

3. DISTRIBUTOR

4. PC COMMUNICATION

[111: HOVE [ENTER]1: SELECT

Abb.4-02

Waéhen Se[1. D. L. |. EFY aus dem Hauptmeni, das
Sydem wird das néchge Unte-Mend fir die
Funktionswahl von verteilerlosen Ziindungen, sehe Abb.
4-03, betreten. Es testet die enzdne Zindungsfrequenz

von einer unabhangigen Ziindungsmethode.

D.L.I. EF§ |
1. D.L.I. EFS (1 CYL)
2. D.L.1- EFS (4 CYL)
3. D.L.I. EFS (6 CYL )
4. D.L.I. EFS (B CYL )

[11]1: HOUE [ENTER]: SELECT

Abb.4-03

Wahlen Se[2. D. L. I. DFY] das Sygem wird das néchde
Unte-Meni fir die Funktionswahl von vertdlerlosen
Zindungen, SeheAbb.4-04, betreten.

Es tedet die drzdne Zindungsfrequenz von ener
Zwei-Zylinder Ziindungsmethode
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D.L.I. DFS

1. D.L.I. DFS (2 CYL )

[111: HOVE [ENTER]: SELECT

Abb4-04

Wenn [3. DISTRIBUTOR] im Hauptmenii ausgewahit ist
(gehe  Abb4-2) wird das Ged dss
Funktionsauswahl-Menu fir Verteiler-Zindungen betreten,
sehe Abb.4-05 Die funf Elemente kdnnen jeweils benutzt
werden, um Vertdler-Zindungsfrequenzen von Antrieben
mit 3-8 Zylindern zu testen.

DISTRIBUTOR

Z. DISTRIBUTOR(4 CYL )
3. DISTRIBUTOR(S CYL )
4. DISTRIBUTOR(6 CYL )
5. DISTRIBUTOR(S CYL )

[11]1: HOVE [ENTER]: SELECT

Fg.4-05

Der Anwender kann das flr das Fahrzeugmodd und das
Testobjekt die entgprechende Funktion auswahlen.
Dricken Se dne entgorechende Nummerntasde oder
benutzen Se die [A] [ V] Tasten, um das gewiinschte
Objekt auszusuchen, und driicken Se danndie [ENTER]
Tade, um in den entsprechenden Zindungsfrequenztest
enzutreten.

Beschreibung des Zindungsverfahrens

® D.L.I. (1Zylinder): EineZindkerze i mit ener
Zindspule verbunden. ne spark plug is connected to
an ignition col. Es i moglich unabhéngige,
primére/sskundére  Zindungsfrequenzen fir jeden
Zylinder zu testen.

® DLI. (2 Zylinders): Zwe Ziundkerzen snd
verbunden mit einer ZUndspule (einer der Kerzen ig
mit der podtiven Anschlussklemme der Zlndspule
vebunden, de andae mit da  negativen
Anschlusklemme). Es  i¢  migich  de
prigre/sekundére Frequenz von jedem Zylinder fir
die Zwe-Zylinder Ziindungsmethode zu testen.

® DISTRIBUTOR: Dies ig¢ de hekdémmliche
ZUndungsmethode Das sekundére

KES-200
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Hochspannungssignd  der Zindspule ig in jeden
Zylinder durch Vertdleziindung vertdlt. Es ig
maglich die primére/sskundére Frequenz eines 3-8
Zylinders mit Verteler zu testen.

Anschluss fiir verschiedene Tests

Sobald ein Testelement im Hauptmenl ausgesucht wurde,
erinnert der Bildschirm den Anwender daran, den Testkabel
anzuschlie3en. Die Verbindung ist fiir jedes Zundungssystem
verschieden. Die folgenden Anschlussmethoden sind diblich und
zeigen wie man den Antrieb mit oder ohne Verteiler testen kann.

Verteiler-Verfahren

Anschluss 1: Dr Anschluss fir den Zlndungsfrequenztest
flr Antriebe mit Vertdler igt angezeigt in Abb.4-06. Diese
Methode ig arwendbar fUr Antriebe mit sekunddrem

Hochspannungskern.

D-3

KES-200 Hauptgerat
Antriebsausvertungs-Seckmodul
Batterie

Batteriekabd
Bodenkabd

Zylinder 1 Sgnakabd
Sekundéres Signalkabd
Verteller

. Zlndspule

10. Oilloskopkabd

11. Anschlusskabd

©WooNoO O~ WNE

Anghluss 2 Der  Anxhluss fir den
Zindungsfrequenztest fir Antricbe mit Verteler wird
angezeigt in Abb. 4-07. Diese Methode it anwendbar be
Antrieben mit sekunddrem Hochspannungskern.
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KES-200 Hauptgerdt
Antriebsausvertungs-Seckmodul
Batterie

Batteriekabd
Bodenkabd

Zylinder 1 Sgnalkabel
Induktiver Adapter
Verteller

. ZUndspule

10. Oszillaskopkabd

11. Anschlusskabd

©WooNoOOa~wWNE

Anmakung: Ba dem Ziindungsverfahren von 8 Zylinde betehend aus zwe
Vatdlan, teden Sejede Ziindungsgruppe (4 Zylinder) hinterd nender.

DLI EFS

Anghluss 3 D Anxhluss fir  den
primérenVsekundéren  ZOndungsfrequenztest mit  ener
Zylinderziindmethode mit DL it angezeigt in Abb.4-08.
Diesr Anxhluss ¢ vohanden, wenn der
Hochspannungsdraht und der primére negative Anschiuss
der Ziindspule einfach zuganglichsind.

Wenn diesr Anschluss zum Testen der sskundéren
Zindungsfrequenz genutzt wird, wéhlen Se die primére
Andeuerungsmethode, um  ene  dabile sskundére
Zindungsfrequenz zu erreichen.

Wenn der negative Anschiuss der ZUndspule nicht
gefunden werden kann, wéhlen Se die sekundére
Angeuerungsmethode, um die sskundére
ZUndungsfrequenz zu erreichen.

KES-200
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KES-200 Hauptgerdt
Antriebsausvertungs-Seckmodul
Batterie

Batteriekabd

Anschlusskabel

Bodenkabd

sekundéres Sgnalkabd

sekundérer Hochspannungsdraht

. Oszillaskopkabd

10. negativer Anschluss der Zindspule

©CoONOOAWDNE

Angthluss 4: Der Anschluss fir den sskundéren
Zindungsfrequenztest mit 4 Zylindern igt angezeigt in
Abb.4-00. Diese Anschiussmethode wird engesetzt,
wenn ale Hochspannungsdréhnte e nfach erreichbar Snd.

KES-200 Hauptgerdt
Antriebsausvertungs-Seckmodul
Batterie

Batteriekabd

Bodenkabd

DISAdapter (rat) 2
Ogilloskopkabd

Minuspd des Ziindspulenkabds
. Zylinder 1 Sgnalkabd

10. Anschlusskabd

©CoOo~NoOOh,wdNE

DLI DFS

Der Anschluss, um primare(/sekundére Ziindungsfrequenz
mit einem Zylinder zu testen.

Esgibt orei Moglichkeiten (Anschiuss5, 6, 7):



LAUNCH KES-200 Starting System Analysis

Angchluss 5: Der Hochspannungsdraht einer Stecker it
allerhdb der Spule lokdisert und das eéner anderen
Secker ig innerhdb dar Spue Der primére Anschiuss
kann gefunden werden. In diesem Fall kann das Gerét die
primére und sekundédre Zindungsfrequenz testen. Der
Anschluss ig wiegezeigt in Abb4-10. Wenmn dieser
Anschluss zum Testen der sekundéren Zindungsfrequenz
genutzt  wird, dann wéhlen Se de pimére
Angeuerungsmethode, um die sdr dabile sekundére
Zindungsfrequenz  zu erachen. Wenn der  primére
negative Anschluss der Zlndspule nicht gefunden werden

kaon, dan widlen Se de  skundire Abb4-11

Ansteuerungsmethode, um de sekundare 1  KES200Hauptgerdt

Zindungsfrequenz~ zu erechen. Um  de 2. Antriebsaswertungs-Steckmodul

Hochspannungsziindfrequenz, die in der Zindspule 2 gig:gkabel

verseckt id, zu messen, benutzen Se den sekundéren 5. Anschiusskabd

Sgna schnittsensor, um die sekundére Ziindungsfrequenz 6. Bodenkabd

Zuerechen. 7. skundérer Zindungsgnaldraht
8. skundérer Sgnalkabd

Anschluss 7: Der Hochspannungsdraht eines Steckersist
offengdegt und der eines anderen Steckers i innerhab
der Zindspule Der primére Anschiuss ist verdeckt. In
diesem Fal kann nur die sekundére Zindungsfrequenz
getestet weden. Wéhen Se die skundédre
Angeuerungsmethode, um die sskundére
Zindungsfrequenz zu  etreichen. Um  de
Hochspannungszindungssigndlfrequenz, die in  der
Zindspule verdeckt id, zu testen, benutzen Se den

0 sskundéren  Zindungschnittsensor, um die sekundére
K ES-200 Hauptgerét Zindungsfrequenz zu erreichen. Der Anschlussig wiein

Antriebauswertungs-Steckmodul Abb.4-12. gezeigt.
Batterie

Batteriekabd

Anschlusskabel

Bodenkabd

Sekundéres Sgnalkabd
Ogzilloskopkabd

. Primérer Anschluss des Zindungssignal
10. Sekundérer Hochspannungsdraht

bb.4-1

©CoONOOAWDNE

Angchluss 6: Die Hochspannungsdrdhte von beiden
Zindkerzen snd offengdegt, der primére negetive
Anschluss der Ziindspuleist versteckt. In desem Fll kann
nur de sskundére Ziindungsfrequenz getestet werden. Der Abb4-12
Anschlussig wiegezeigtinAbb. 4-11.

Vergessen Sie nicht die sekundére Ansteuerungsmethode 1 KES200Haupigerd
auszuwahlen, um die sekundare Zindungsfrequenz fir g g:tréreil;sasNe‘tungsSeckrmdu
diesen Anschluss zu erhdten. 4. Bateiekabd

5. Anschlusskabd

6. Bodenkabd

D-5
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7. Zindspule
8. sekundérer Sgna schnittsensor

9. sekundéres Signalanschlusskabd

Sicherheitsmalinahme bei den Anschliissen

® Benuzen Se das Owzlloskopkabd ds priméres
Sgrndkabd. Benuzen Se eéne Nadd — oder
Quetschklemme, um den negativen Anschluss der
priméren Ziindspul e zu durchibohren.

® Bealhren SedeMaschinennadd nicht mit der Hand,
denn se hat e ne hohe Spannung.

® Wenn Se das Zylinder 1 Signalkabd benutzen,
gehen Se dcher, dass die Sdte dar Klemme, die mit
“SPARK PLUG SIDE’ bextricben ig, der
Zindkerze von Zylinder 1 gegeniberliegt. Der
Secker neben dem Generator it normeleweise die
Zindkerze von Zylinder 1. Nachdem Zylinder 1
angechlosen  id, zdgt das Ged dne
Bezugsmerkierung (v)an, die blinkt, wenn das
Angeuerungssigna gut it

® \Wenn das Zylinder 1 Sgnadkabd nicht korrekt
vebunden id, dan wird de Feguenz
moglicheeweise  nicht  angezdgt. Fdls  der
Hochspannungsdraht von Zylinder 1 unwirksam ist
oder Zylinder 1 nicht geziindet werden kamn,
verbinden Se dss Sgndkabd mt  dem
Hochspannungsdraht éines anderen Zylinders Die
Zindungsrei henfol ge sollte neu festigdlegt werden.

® KES-200 gibt vor, dass das Zylinder 1 Signdlkabd
mit dem Zylinder 1 verbunden id. Die regulédre
Zindungsreiherfalge fir einen 4-Zylinderantrieb it
wie fdgt: 1-342. Wen de Zylindar 1
Sgndklemme mit Zylinder 3 verbunden i, sollten
die ZUndungsfrequenzen in der Reihenfolge 3-4-2-1
angezeigt werden, doch der Bildschirm zdgt die
Zylinder Nummern weiterhin in der Rehenfolge
1-3-4-2. De deiche Fal liegt vor, wenn die Zylinder
1 Sgndklemme mit Zylinder 2 verbunden ig, die
Zindungsfrequenz sdllte in der Reiherfoge 2-1-3-4
angezeigt werden. Und wenn die Zylinder 1
Sgndklemme mit Zylinder 4 verbunden ig, sollte
dieAnzege-Rehenfdge4-2-1-3 s@n.

® Wen dss skundde Sgndkabd mit dem
skunddrem  Hochspannungsdralt  verbunden i,
muss de brozene Bogen des FiHers das
Hochsspannungsdralt fest beriihren. Kein Abstand
ig elabt. Wen Se primére/sskundére
Zindungsfrequenzen messen, gehen Se Scher, dass
der Bodenkabl geerdet it

® De skunddre Sgndschnittsensor ollite immer
korrekt angeschl ossen sein, wenn er benutzt wird.

® Die Zindungsfrequenz konnte indabil sein, wenn die
sskundére Angeuerungsmethode gewdhit ist.

KES-200
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Priméare Zindungsfrequenz

Frequenzanzeige

D-6

Wenn eine Einheit im Hauptmen( fur

DISTRIBUTOR oder DLI ausgewdhlt ig, erinnert der
Bildschirm den Anwender den Testkabd anzuschlief3en.
Wenn das Testkabd Kkorrekt angeschlossen ist und das
Eingangssignd erkannt wird, dann wird die primére
Zindungsfrequenz sofort auf dem Bildschirm angezeigt.
SeheAbb4-13.

jp.GRID
4.CYLN

1.PRIM 2.TIME UOLT 3.PAGE: @
5.HOVE 6.DISP 7.SAVE 8.RCLL
L% PEAK DMEL

5 .................. 134[}45/
2ns 5BV RPH: 818 rpm
Abb.4-13

Die primére Frequenz ig die Eingangsfrequenz, die
angezeigt wird, wenn der Zindungsfrequenztest beginrt.
Wenn der primére Kabd nicht korrekt angeschlossen i,
Zeigt der Bildschirm, wiein Abb.4-14, fogendesan:

B.HOLD 1.PRIN 2.TIME VOLT 3.PAGE: ©
4.CYLN 5.HOUE 6.DISP 7.POS

| MO CYLINDER SIGNAL.
| ASSURE CONNECTOR

Wenn der Zylinder 1 nicht korrekt angeschlossen ist, wahrend
des Testens der VERTEILER oder DLI Ziindungsfrequenz, zeigt
der Bildschirm auch Ratschlége an, um den Anwender daran zu
erinnern das Kabel wiederholt anzuschliel3en.

Wenn die oben gezeigte Nachricht erschent, kann der
Anwender den Zindungsfrequenztest verlassen und die
Ogzill oskop-Funktion im Hauptmen( auswahien.
Dannbetreten Sede[2AUTO SETTING CHAN (CH1)]
Funktion, um die [10.PRIMARY IGNITION] Function
fUr diesen Sensorentyp auszufiihren.

Wenn der Antrieb 1auft, muss die Zindspule primére
Spannung erzeugen und eine Frequenz wird auf dem
Bildschirm angezeigt. Wenn keine Frequenz angezeigt
wird muss der primére Kabd faschangeschiossen sain,
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Anzeigenkontrolle

Der Arwender kann die Art der Frequanz-Anzeige
vaanden wie de gaade gebraucht wird, wie zum
Ba gl zoom an/aus, bewegen/verdndern,
spachern/dffnen etc. Auf dem oberen Tell des Bildschirm
wird das Menl dar weteren Funktionen angezeidt,
Frequenz ig auf dem mittlerem Teil und der Sromdtérke
Satus ist im unteren Tal zu sehen, z.B. die DIV von Ze&t
und Spannung, RPM Antrieb etc.

Bethreibung des Kontrdl lmenis:

[OHOLD] -Um die Frequenz-Anzeige anzuhalten
und daserweiterte Menli anzuzeigen.
Das Geét unterditzt 2wel Methoden, éneid dieregulére
Methode ([0.HOLD] it nicht ausgewahit), und die andere
ig de ,hdt' Methode (JO.HOLD] i ausgewdhit). Das
Menl der erderen it reguldr und das Menli der letzteren
i fur die erweiterten Funktionen.
Mit den erweiterten Funktionen kann der Anwender eine
genaue Auswertung der Zindungsfrequent varnehmen,
oder eine bestimmte Frequenz speichern/offnen.

Wenn [OHOLD] nicht ausgewdhlt i, beinhaten die
regul@en Funktionen:

[0.Schlielen], [Lprimér/sskundér], [2Zeit/ Spannung],
[3aktudle Setd], [4. Zylinder Nummer], [5.Audenkung],
[6.Anzeige], and [ 7.Positivinegativ]

Wenn [0.HOLD] ausgewdhlt igt, dann Snd die Funktionen
wie fagt: [O.Ragter], [1.Primér/secundér],
[2Zeit/Spannung], [3.aktudle Sdtd, [4. Zylinder
Numme], [5.Audenkung], [6.Anzeigd], [7.9peichern], [8.
Abruf]

2. [LPRIM] -Um
ZUundungsrequenzen anzuzeigen

primére/sskundére

Wenn [1] gedriickt igt, erscheint auf der Héche fir die
Frequerzen-Arnzeige, ene Didogbox  fir  dne
Zindungsfrequenz Anwahl, Sehe Abb.4-15. Driicken Se
entsprechende Nummerntaste, um primére oder sekundére
Zindungsfrequenz auszuwahien.

KES-200

2.
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p.HoLD TMIIN 2.TIME VOLT 3.PAGE: ©
4.CYLN 5.HOUE 6.DISP 7.POS _

SELECT INPUT

R 1. PRIMNARY IGNITION

2. SECONDARY IGNITION

[2TIME VOLT] — Um die DIV fir Zet und
Spannung einzugelen.

Zet DIV : Dricken Sedie[ «] [P ] Tasten, die Zeit

DIV wird gedndert in der Rehenfdge von 0.5ms—~

1ms-21ms per Rader. Vorgebener Wert is 2ms.

Spannungs- DIV: Driicken Se die [ A] [ V] Tasten, und
die Spannungs- DIV wird gedndert in der Reihenfolgevon

VvV - 2V- 5V - 10V - 20V - 50V - 100V pe
Radter. Vorgegebenist 50V per Ragter.

Im HOLD und im priméren Zlndungsfrequenz Modus ist die
Funktion der Spannungseinstellung auler Kraft. Es ist im
sekundéren Ziindungsfrequenz Modus gittig.

4. [3. PAGE] -Um auszuwahlen, dass die Frequenz
Seite auf dem Bildschirm angezeigt wird

KES-200 kann autometisch bis zu 50 Saten der Frequenz
Daten dospeichern bis[0.HOLD] gedriickt wird. Wahlen
Se[3.PAGE], und driicken Sedann die[ A][ V] Tasten,
um di e ausgewdhlte Sate von Freguenzen zu betrachten.

5.[4. CYLN] —Um den Frequenz-Anzeige-M odus fir
Zylinder auszuwahlen

Nach dem de in dem Ein-Zylinder Frequenz Anzeige
Modus [4.CY LN] ausgewahit haben, driicken Sedie[ «]
[»] Tasten, um die Frequenz der anderen Zylinder nach
ihremWunsch anzuzeigen.

6. [5. MOVE] -Um Freguenzen auszulenken

Dricken Se [5], um de [5. MOVE] Funktion
auszuwdhlen. Benutzen Sedie[A] [ V] [«] [»] Tasten,
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um die komplette Frequenz nach aben, unten, links oder
rechtsauf dem Bildschirm auszulenken.

7. [6DISP] — Um den Frequenz Anzeige Modus
auszuwahlen: einzeln, paralld, Balkendiagramm oder
Wellendiagramm.

Der vogebene Fequenz-Anzeige Modus id  €n
ParataxisModus. Nach dem Driicken von [6] erscheint
éne Didogbax in de oberen linken Héafte des
Bildschirms wie gezeigt inAbb.4-16.

P-HOLD 1.PRIM 2.TIME UOLT 3.PAGE: B
4.CYLN _ 5.HOVE m 2705 _

[ SELECT DISPLAY
{72, PARALL HAVE
3. BAR GRAPH

4. PARADE WAUE

Es gibt vier Auswahimdglichkeiten in der Dialoghbox. Benutzen Sie
die [A ][V ] Tasten, um das gewiinschte Element auszuwéhlen
und driicken Sie dann die [ENTER] Taste, um den
Frequenz-Anzeigen Modus zu &nder.

Einzelne Frequenz Es wird eine Frequenz enes jeden
ZylindersdargestdIt. SeheAbb.4-17

jp.GRID
4.CYLN

1.SCND 2.TIHE VOLT 3.PAGE: @
5.MHOVE WY 7.SAVE  8.RCLL
: SECONDARY (KUY - PEnK UOLT(KU)

it Cgl' der' E

" RPM: 788 rpm

Abb4-17

2ms_SKU

Parallde Frequenz Es werden Frequerzen von
mehreren Zylindern pargppel dargestdlt. SeheAbb..4-18.

p.GRID 1.SCND 2.TIME VOLT 3.PAGE: @
4 .CYLN 5 MOUE 6 DISP 7. SﬂUE 8.RCLL

PEﬂK SPﬂRK

: 9_];U _1 lms
8K 1.8hs.

RPH: 788 rpm

Abb4-18

2ns 5KV

KES-200
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Balkendiagramm:

Eswird die maximale Spannung enes jeden Zylindersin
der Form enes Baken und des Wertes dargestdlt. Das
Bakendiagramm von aner sekundéren
Zundungsfrequenz it angezeigt in Abb.4-19.

jp.GRID
4.CYLN

1.S5CND 2.TIME UOLT 3.PAGE: B
5.MOUE I 7.SAUE 8.RCLL
SECONDARY(KV) _

RPH: 788 rpm

Abb4-19

Welendiagramm: Es werden die Frequenzen von
metreren  Zylindern  im  Wdlendiagramm  Modus
dargestdit. Sehe Abb.4-20.

jp.GRID
4.CYLH

1.SCND 2.TIME VOLT 3.PAGE: @
5.HOVE  THTEY 7.SAVE 8.RCLL
© . SECOMDARY(KV)

"~ WPH: 788 Tpm

Abb4-20

8.[7. Postiv/ Negativ]

Es =l die Polaritét der Entladung ausgewahit werden und
es i nr awendbar be Antriben mit enem
unabhdngigen Zindungsfrequenzsystem oder
Dud-2Zylinder Ziindungssystem.

9. [ORASTER] —Um das Rager auf dem Bildschirm
anzuzeigen/nicht anzuzeigen

10. [aktuelle Seite] - Um die momentane abgespeicherte
Frequenz im erweiterten Funktionsmen(i anzuschauen.
KES200 kann automatisch bis zu 50 Sdten von

Frequerzen abspeichen und stoppen wenn [O.HAd]
gedriickt wird. Der Anwender kann [3.Current Page]
driicken und dann die [A]

rrnrrertmeFreqmaqzusmaJm

] benutzen, um die

11. [7.SPEICHERN] -Um Frequenzen zu peichern.
Diese Funktion ig diesdbe wie im Oszilloskop Madus.
Bis zu 50 Sdten von Frequenzdaten kénnen automeatisch
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von Kes-200 gespeichert werden, dlerdings werden die
Frequenzdaten wieder gdscht, wenn der Anwender die
Zindungsfrequenz Funktion verlds. Um die Frequenzen
fUr langere Zdt aufzubewahren, muss der Anwender de
im internen Specher von KES200 spachern. Der
Anwender kann die gespacherte Frequenz auf den PC
herunterladen, umseweiter zu andyseren.
Um die Daten zu speichern, wahlen Se die Speicheradresse
aus und driicken Se dann die [ENTER] Tegte Die Adrese
mit den gespeicherten Daten wird mit dem Zechen * * ”
markiert.

12. [8. RCLL] -Um gespeicherte Frequenzdaten
abzur ufen

KES-200 hat 8 Adressen, um Frequenzen zu speichern.
Wenn [8RCLL] gedriickt i, weden de acht
Erinnerungsadressen aufgdiget. Die Adresse mit den
gespeicherten Daten it mit dem Zeichen® * " merkiert.

Driicken Se die [A] [ V] Tasten, um die gewiinschte
Adresse auszuwahlen und driicken Se dann die [ENTER]
Tegte, um die Frequenz abzurufen. Um die Frequenz zu
loschen, driicken Se die [A] [V] Tasten, um den
Postionsanzeiger auf die entsprechende Adresse zu
bewegen und driicken Se dann die [ERASE] Tagte, um
deFrequenzzu  16schen.

Primére Zindungsfrequenz von 5-CYL 6-CYL &
8-CYL Antrieb mit Verteiler

Die Zindungs-Reiherfdge des 4-Zylinder Antriebs ist
unverdnderlich: 1-3-4-2. Anders ds bem 4-Zylinder
Antriebstest muss die Ziindungs-Reihenfd gewahrend des
Tests fir Antricbe mit 5-2Zylinder, 6-Zylinder oder
8-Zylinder von Hand eingegben werden. Andere Ablaufe
sind diesdbenwiebam 4-Zylinder Antrieb.

Eingabe der Zindungs-Reiherfalge:

Wahien Seim Hauptmenii von DLI oder VERTEILER
das Element aus, in dem die Nummer der Zylinder mehr
ds 4 berag. Auf dem Bildschirm erschent ene
Didogbox, de den Anwender  hittet, de
Zindungs-Reihenfolge einzugeben. Die vorgegebene
Zindungs-Reihenfolge des Gerétesidt: 1-2-3-4-5-6.

Wenn ene andere Zindungs-Re henfal ge gebraucht wird,
dann muss e e ngegeben werden. Seheauch Abb. 4-21.

Geben Se d@ne neue ZindungsRehenfdge mit den

Starting System Analysis

Nummerntasten ein und driicken Sie dann die [ENTER]
Tege Wenn die Zindungs-Reihenfolge zum Beisped
1-5-3-6-2-4 berégt, dricken Se[1], [5], [3], [6], [2] und
[4] in dieser Rehenfdge und driicken Se dann die
[ENTER] Teste

jp.HOLD 1.PRIM 2.TIME VOLT 3.PAGE: @
M.CYLN 5.HOVE 6.DISP 7.POS

DISTRIBUTOR(G)

INPUT FIRING ORDER
1-2-3-4-5-6

HELP :HELP ENTER:CONTINUE ESC:CANCEL

Abb4-21

Der Anwender kann aulZerdem die [HELP| Taste driicken,
um Informetion Uber die Zindungs-Rehenfolge be
verschiedenen Fahrzeugen zu erhdlten. Sehe Abb.4-22.

FIRING ORDER(SI¥ Cyl.)
1. Toyota V6 11-2-3-4-5-6
2. Toyota Straight 6:1-5-3-6-2-4
3. Hazda 11-2-3-4-5-6
4. Chrysler 3.8L :11-2-3-4-5-6 =
6. Chrysler 3.9L 11-6-5-4-3-2
7. Ford 2.5V-6 11-2-3-4-5-6
8. Ford 2.8-2.9 :1-4-2-5-3-6
9. Ford 3.8-3.8-4.8L:1-4-2-5-3-6
18. Ford 4.9L 11-5-3-6-2-4
11. GH 2.8-3.1L 11-2-3-4-5-6
[111: HOVE [ENTER]1: SELECT
Abb.4-22

Anmerkung: KES-200 bietet Hilfe Informationen Uber
Ziindungs-Reihenfolgen an. In der
Ziindungsfrequenz-Funktion kann der Anwender die [HELP]
Taste im Hauptmen( driicken, um relevante Informationen
zu erhalten.

Sekundére Zindungsfrequenz

D-9

Shielen Se das Kabd, etgrechend dem
Schdtdiagramm, fr die sekundére Zindungsfrequenz an.
Nach dem Eintreten in das Frequenz-Arzeige Mend,
wahlen Se [1. PRIM] und ene Didogbox erschant.
Dann wahlen Se [Secondary Ignition Waveform, die
skunddre Zlndungsfrequenz  wird abgdesen. Die
Kontralle Uber die Frequenzarzeige i diesdbe wie be
der priméren Zindungsfrequenz, wedche hier nicht
wiederhot wird. Das Beigpid fir dne skundére
Zindungsfrequenz eines 6-Zylinder Antriebes wird in
Abb. 4-23 angezdgt.
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jp.GRID
4.CYLN

1.SCND 2.TIME UOLT 3.PAGE: @
5.HOVE 6.DISP 7.SAVE 8.RCLL
© i PEAK SPARK

©9kY 1.1ns.
\...BkU.1.8ns..
6KV 1.dns

T Sk B.Ses
RPH: 788 rpm

Abb4-23

2ns 5KV

Zundungsfrequenz von DIS
Systemen

Meni Auswahl

Es gibt zwe Typen im DLI Modus ene ig die
unebhdngige Zindung, und die andee ig der
2-Zylinder-Zindungs-Modus, dies bedeutet, dass ene
Zindspulean zwe Ziindkerzen angeschiossenig.

Wenn die Zindungsfrequenz von 1 Zylinder im ersen
Modus getestet wird, wéhlen Se [1LDLI EFY im
Hauptmenl, und dann wédhlen Se entsprechend des
Zylinders. Im zweiten Modus, wéhlen Sie[2.DLI DFS].

Fir die verschiedenen Ziindungs-Methoden sollten baim
Zindungsfrequenztest  varschiedene Methoden  der
Kabdanschllisse angenommen werden. Bitte blesen Se
die rdevante Beschrebungen fir Kabdanschilisse in
diesem Kapitd.

von und sekundarer

Zundungsfrequenz

Die DLI Zindungsmethode kann benutzt werden, um die
primére und d e sekundére Zindungsfrequenz zu testen, je
nach Fahrzeugmoddl. Im Allgemeinen kann die primére
Zindungsfrequenz immer gemessen werden, solange der
negative Anschluss der priméren Spule gefunden werden
kann.

primarer

Wenn der Hochspannungsdraht innerhalb der Zindspule
verseckt is, dann sdllte das sekundére induktive Gerét
oder das sskundére Sgnalkabd benutzt werden, um die
sekundére Zindungsfreguenz zu messen.

Im Funktions-Menll der Frequenz-Anzeige driicken Se
[1.PRIM] und eine Didogbox zum Auswahen ener
Frequenz escheint. Wéhlen Se den entsprechenden
Arnzegenmodus und dann wird die primére/sskundére

KES-200

Starting System Analysis

Frequenz angezeigt.

Frequenz-Ausgang

In dem 2-Zylinder Frequenz-Maodus zeigt KES-200 zwe
Hochstspannungen an. Dies geschiett, well de Zindspule
an zwea Zindkerzen angexchlossen id, ene fir de
positive Elektrizitdt und eine fir die negeative Elektrizitét.

Be der DLI dnes 4-Zylinder Antriebes snd zwe
Zindspulen. Jede der Spulen is mit zwe  Zindkerzen
verbunden. Wenn eine der Beiden positive Elektrizitét
(2ylinder 1 zum Beispid) entlact, dann entlact es
aulRerdem negative Elektrizitét auf Zylinder 4 zur sdben
Zdt. Wenn ene wetere Spule podtive Elektrizitét auf
Zylinder 3 entlédt, dann ertlédt Se auch negative
Elektrizitét auf Zylinder 2.

Deswegen wird dektrische Entladung auf Zylinder 1 und
4 gedchzetig ezeugt. Diesdbe Stuation beseht be
Zylinder 2 und 3. Doch dies varursacht nicht in zwel
Zylindern gleichzeitig eénen Brand. Dies gechieht, well
wéhrend dch eén Zylinder auf das Ziinden am Ende eines
Verd chtungsschlag vorbereitet, befindet Sch der andere
im Entliftungsschlag.

Die Mischung in den anderen dre Zylindern ist nicht
konzentriert genug fUr einen Brand.

Da Zindung in zwe Zylinden daitfindet wird die
effektive entladende Frequenz, die Brennen verursacht,
»wirksame Frequenz* genannt. Eine andere Frequenz, die
nur ohne Bremen zindg wird ,uwirksame
Frequenz® genamt. Die Spannung der wirksamen
Frequenz i hoher ds die der unwirksamen Frequenz.
Dadurch kémen die beiden Frequenzen lacht erkannt
werden.

Anzeige-Kontrolle

D-10

Wahlen Se die Entladungspdlaritét Uber
POSITIVE/NEGATIVE].

Fals die Entladungspalaritét an dem getesteten Fahrzeug
verschieden ig wie die ausgewdhlte Entladungspolaritét
bel KES-200, dann kdnnte die Frequenz umgekehr oder
Uberhaupt nicht angezeigt werden. Um die Pdaritét
zwischen podtiv und negetiv zu schaten driicken Sie
einfach[7].
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Drucken

Der Ablauf it dersdbe wie beim Oszilloskop. Bitte lesen
Sedasrdevante Kapitd Uber das Ozilloskap.

Hilfe Information

Der Anwender kamn jederzeit wéhrend der Arbet mit
KES200 die [HELF Tede driicken, um die Hilfe
Informeti onen anzuschauen.

Das Sysem gt folgende Hilfe Informetionen bereit:
Funktiongtagten  filr die ZUndungsfrequenz
primére/sekundére Standard-Zindungs-Frequenzen.
primére/sekundére defekte ZUndungsfrequenz.
Hilfsmittd  fir die ZUndungsfrequenz Analyse.
Zindungs-Reihenfolge  von handdsliblichen
Fahrzeugmoddlen.

Der Inhdt der Hilfe Informetion kann fur verschiedene
Obaflachen unterschiedlich sein. Abb.4-24 zeigt die
Obafliche de  Hilfe Informetion for  die

Zindungsfrequenz.

as~hwdE

B.HOLD 1.PRIN 2.TIME VOLT 3.PAGE: ©
4.CYLN 5.HOUE 6.DISP 7.POS _

- IGNIT HELP .....
B
| 2- STANDARD WAVEFORM g g

3. FAULT WAVEFORH

| 4. STANDARD ERASE
(..| 5. IGNIT TIME ANALYSIS

Driicken Se die [ESC] Tegte, um aus dem Hilfesysemn
auszutreten.

PC-Anschluss

Der Anwender kann die im internen Speicher von
KES-200 gespeicherte Frequenz auf den PC Ubertragen
und mit Hilfe der Funktionen des PC'seéne noch genauere
Auswertung durchfiibren.

Bitte lesen Se das PC-Anschluss Kapitd fir genauere
Informetionen.

D-11



LAUNCH

Startsystem-Diagnose

KES-200

Inhaltsangabe

Charging System Analysis
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Technische Einzelheiten

Einheit M esshereich
Anlass-Spannung 8.6~15.0vV
AnlassSrom 0~900A
Auf geht’s

® Nach dem Vebinden decken Se bitte das
Seckmodul fir die Matoranalyse in den passenden
Anschluss des Haupigardtes. Staten Se nun
KES-200 uminsalgemeine Interface zu gdangen.

® |m dlgemenen Intaface klicken Se auf dne
beliehige Taste aul¥er [Resd], [Power] und [Exit] um
ins Hauptmenti zu gdangen.

® Klicken Se auf die Tagte [4] um Punkt [4. Sarting
system andyds auszuwédhlen, der Bildschirm wird
dann das Funktionsmenll der Startsystem-Diagnose
wieinAbb. 5-01 anzeigen.

START SYSTEM ANALYSIS

1. START VOLT

2. START CURRENT

[ENTER]: SELECT

Abb. 5-01

[1T]1: MOVE

Anlass-Spannung

Driicken Se die Tade [1] auf dem Funktionsmeni der
SartsysemDiagnose, und der Bildschirm wird den
Testmodus der AnlassSpannung anzeigen (Sehe Abb.
5-02). Das Zid des Tedens dar AnlassSpamnung ig die
Fahigkeit der Batterie auf Aufrechterhdtung der
Veasorgungsspamnung  festzugtdlen.  Einige  dkalische
Batterien kdnnen dtatische Spannung nach dem Aufladen
erhdten, aber bad e@nem Anlasstes versorgen sSe den
KES-200 mit dem bendtigtem Anlass-Strom, S0 dasseszu
eénem Abfdl der Batteriespannung kommen kann. Wenn
die Batteriespannung unter den zuléssgen Richtwert falt,
wird der Motor nicht Starten.

Um die Anlass-Spannung zu testen verbinden Se einfach
den Batteriestecker mit der Batterie (“+" an“+" und“-* an
“-), schlielfen das Hauptkabd an, und gtarten dann den
Mator.

Am Anfang des Anlassans dllte die Spannungsfrequenz
um 2V oder gar noch mehr sinken, wéhrend des weiteren

KES-200

Charging System Analysis

Verlaufes des Anlassrozessss sdllte die Spannung ihren
Satus jedoch kongant beibehdten. Der Spannungsabfal
ener schwachen Batterie wird weitaus grofer sein ds der
einer normelen Batterie

Nach dem Verbinden und dem Anlassen des Motors wird
der Bildschirm das akiudle Startersgna wiein Abb. 5-02

anzeigen.

jp.HOLD 3.PAGE 1

4 .GND

1.TIHE
5.TRIG

2.UOLT

DCSV _B.5s INIT:13.51V END: 16 .85V

Abb. 5-02

Uber dasAnlass-Spannungssignal:

® Anfangswert: die Batteriespannung vor dem Sarten
desMoators

® Endwet: die Batteriespannung nech dem Starten des
Mators

Anlass-Strom

E-2

Das Zid des Tedens des AnlassSromes is es, den
Entladungssrom der Batterie wahrend des Startvorgangs
des Mators festzugdlen. Der Anlass-Srom kann zum
Andyseren der Ladebedingungen des Motors wéahrend
des  Satvorgangs  gebraucht  werden. Ein
spannungsfihrender Sart bendtigt mehr Srom  as @n
Katgart.

Verbinden Se das Testkabd wiein Abb. 5-03 gezeigt, und
darten Se nun den Mdoar. Driicken Se die [2] auf dem
Funktionsmenli dar StartsysemDiagnose, und  der
Bildschirm wird den aktudlen Tedmodus des
Anlass-Sromes anzeigen (Sehe Abb. 5-04).
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Waéhrend des Testvorgangs kann der Benuitzer:

1-KES-200 Hauptgerét
2-Seckmodul fir die Motorandyse
3-Batteriekabel

4-Bdterie

5-Sromkabd desAnlassars
6-Sromedapter

7-Hauptkabd

B.HOLD 1.TIME  2.CURRENT 3.PAGE
4.GND _

2

W

158A H.2s MAX: 814.3A HIN:B.88A

Abb. 5-04

KES-200

Abb.

Die Tede [0] driicken, um das etedete Sgnd zu

Speichern oder neu abzuspiden;

Die Tede [1] dricken, um das Zetmultiplex

einzusdlen;

Die Tade [2] driicken, um den Srromdurchiass

einzusdlen;

Die Tagte [4] driicken, um die Pogtion der Nulllinie
a@nzugtdlen, um enebessere Diagnose des Sgnalszu

gewdahrlegen.

E-3

Charging System Analysis
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Ladesystem-Diagnose

Inhaltsangabe
Technische Einzd haiten........cc.eoeeceeneceenneceenenens F2
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Technische Einzelheiten

Anwendung M eshereich
Ladespannung 8.6-15.0vV
Ladestromgérke 0~40A

Auf geht’s

® Nach dem Vebinden decken Se bitte das
Seckmodul fir die Matoranalyse in den passenden
Anschluss des Haupigardtes. Staten Se nun
KES-200 uminsalgemeine Interface zu gdangen.

® |m dlgemenen Inteface Klicken Se auf dne
beliehige Taste aul}er [Re], [Power] und [Exit] um
ins Hauptmen(i zu gdangen.

® Vehinden Se hitte die Testkabd wie in Abb. 6-01
geza gt

6-01

1-KES-200 Hauptgerét

2-Seckmodul fir die Motorandyse

3-Batteriekabe

4-Batterie

5-Sromkabd desMotors

6-LadestromAdapter

7-Ladespannungs A dapter

8-Zylinder 1 Sgralklammer

9-Sekundéres Hochspannungskabd
10-Hauptkabel

KES-200

® Klicken Sealf die Tege [5] um Punkt [5. Charging

system andysy auszuwéhlen, der Bildschirm wird
dann das Funktionsmenll dar Startsystem-Diagnose
wieinAbb. 6-02 anzeigen.

F-2

Zylinderauswertung

f-HOLD
4.GND _

1.TIHE 2Z.VOLT

3.PAGE 8
5.TRIG 6.NOTDIS

T

Ins 1AnU_UOLT:11.67V “AMP:_B.88A

Abb. 6-02

Das 9gnd in der Mitte des Bildschirmes (Sehe Abb. 6-02)
ig de Wedle dar Wechsdgromspannung wéhrend des
Entladevorgangs der Batterie Fals die Ladespannung zu
niedrig id, wird des in eng nicht ausreichenden
Batteriekapazitét resutieren, woraus wiederum en
schlechter Sart des Mators oder  abnorme Resktionen
verschiedener dektronischer Einrichtungen im Fahrzeug
hervorgerufen werden kdnnen. Falls die Ladespannung zu
hoch i, wird dies in &nem zu hohen Wet der
Battearieakkumulatorsaure resultieren, woraus wiederum
én schndlerer Abfal der Spannung, en kirzeres Leben
der Bataie und dne gole Anfdligkdt der
dektronischen A pparate hervorger ufen werden kdnnen.

Die Batteriespannung, de durchschnittliche
Ladestromgérke, und die Schrdligkeit des Maors
werden am unteren Bildschirnrand angezeigt.

Waéhrend des Testvorgangs kann der Benuitzer:

® Die Tade [(] driicken, um das ertestete Signd zu
Speichern oder neu abzuspiden;

® Die Tade [1] dricken, um das Zatmultiplex
enzusdlen;

® Die Tade [ driicken, um den Sromdurchlass
enzusdlen;

® Die Tade[4] driicken, um die Podtion der Nulllinie
dénzugtdlen, umenebessere Diagnose des Sgndszu
gewarlegen;

® Die Tade [5] driicken, um das Triggerverfaren
durchzuftihren;

® Die Tagte [6] dricken, um wéahrend des Testens der
Schndligkeit des Mdadors im  Zindungsmodus
zwischen DIS und Non-DIS zuwechsdn.
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Die Zylinderauswvertungs-Funktion beinhaltet den
Sromhaushaltged, den Zylinderleigungstest und den
Ted der relativen Zylinder ver dichtung.

Stromhaushalt

Die rdaive Ledung €nes jeden Zylindes enes
Antriebes kann durch den Fal in RPM gemessen werden,
wenn der Zylinder nicht eingeschdltet is. Dieswird ds %
der totalen RPM angegeben.

Anmerkung: Der Stromhaushaltstest ist nur anwendbar bei
Antrieben mit 6 oder weniger Zylindern.

Bendtigte Geréate und Einzelteile

Um den Sromhaushdtsest durchzufiihren, werden
folgende Geréte bendtigt:

KES-200 Hauptgerét (1PCS)
Antriebsausvertungs-Seckmodul (1PCS)
Anschlusskabd (1PCS)

Batteriekabd (1PCS)
Zylinder 1 Sgnakabd (1PCS)
Zylinder - Sparrkabd (1PCS)

Anschluss

SeheAbb.7-01 fir den Anschlussan die Testkabd.

bb.7-01

KES-200 Hauptgerdt
Antriebsausvertungs-Seckmodul
Batterie

Batteriekabd

Anschlusskabel
Zylinder-Sperrkabd

Zindspule

Zylinder 1 Sgnalkabel

. Zylinder 1 Hochspannungskabe
10. Vetdler

©WooNOO~wWNE

1. Figen Se das Antriehsauswertungs-Steckmodul in
den Seckmodulschlitz am KES-200 Hauptgerét en.
2. Schdten Se das Hauptgerét an der Batterie oder

G-2

dem Zigarettenanzinder an.

3. Vebinden Se ein Ende des Zylinder 1 Sgnalkabe
mit Kand 3 des KES-200 und klemmen Se das
andere Endean das Zylinder 1 Hochspannungskabd .
Verschern Se dch, dess de Sate mit der Aufschrift
Connect “plug Sde’ in Richtung Zindkerze zeigt.

4. Verbinden Se das Ende des Zylinder-Sperrkabds
mit der Klemme an die primére Zindspule (rat an
“+" und schwarz an “-*); verbinden Se den 15PIN
Anschluss an das Anschlusskabd und verbinden Se
dessen anderes Ende an das KES-200 Hauptgerét.

Anmer kung:

Versichern Sie sich, dass Sie das Testkabel
angeschlossen haben, bevor Sie den Antrieb starten.
Versichern Sie sich, dass Sie den Fuhler nicht
berlihren, da auf diesem wahrend des Testens
Spannung liegt.

Der Stromhaushaltstest kann nicht ausgefiihrt werden,
wenn das Gerét nicht korrekt angeschlossen ist.

Arbeitsschritte

Figen Se das Antriebsausnertungs-Seckmodul in das
Hauptgerét ein und schalten Sedieseein. Das Gerét wird
in die Sartoberflache eintreten. Dort driicken Se eine
beliebige Taste (aulfer [Reset], [ Power] und [Exit]), der
Bildschirm wird das Hauptmenl anzigen, dehe
Abb.7-02.

Dricken Se [6], um [6.CYLINDER ANALYSY
auszuwahlen, der Bildschirm wird die Funktionsanzeige
des egen Levds anzeigen, Sehe Abb.7-03, driicken Se
[1] oder [2], um den autometischen oder manudlen
Sromhaushdtstest auszuwahien.

(L buro oscucoseore
[ uronuerversr |
(G auatvss
(esmiame aatvss
| caronio antvss)

G, CYLINDER. ANALYSIS

Abb.7-02
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ENGINE ANALYSIS

1. POMER BALANCE ( AUTO )

2. POWER BALANCE (MANUAL)
3. CYLINDERS EFFICIENCY
4. RELATIVE COMPRESSION

[11]1: HOUE  [ENTER]: SELECT

Abb.7-03

Der automatische Stromhaushaltstest

Im erden Levd Funktionsmenl driicken Se [1], um
[1.Sromhaughdt (Auto)], auszuwédhlen. Der Bildschirm
wird den zweten Levd des Funktionsmenls anzeigen,
seheAbb.7-04.

1. TEST 2. VIEW

[1. TEST1 : Press [1]1 key to enter
the testing of the pouer halance.

[2. VIEW] : Press [2]1 key to vieu the
history.
[ESC1: EXIT [HELP1: HELP

Abb.7-04

Im zweten Levd des Funktionsmenll kénnen Se die
[ESC] Tedte driicken, um das Menl zu verlassen oder Se
driicken die [HELP] Taste, um Hilfe Informetionen zu
bekommen, seheAbb. 7-05.

POUER_BALANCE HELP
2. CONNECTIONS
3. PRECAUTIONS

[ENTER]: SELECT ® ~ 5

Abb.7-05

[111: HOVE

Dricken Se die [V] oder [A] Tasten, um das
gewinschte Element zu wéhlen und driicken Sedannde
[ENTER] Taste, der Bildschirm wird die entsprechenden
Informetionen anzeigen.

Eintritt in den Stromhaushaltstest
Im Funktionsmenli des zweten Levds wahlen Se

G-3

[1.TEST]. Der Bildschirm wird die Oberfléache anzeigen,
auf der Se die Anzah der Zylinder ausvéhlen konnen.
SeheAbb. 7-06.

POUER BALANCE

Humher of Cylinders:

El ] & 6

[ENTER]1: SELECT

Abb.7-06

[«+]1: HOVE

Driicken Se die [»>] [ 4] Teden, um die Anzahl der
Zylinder des zu testenden Fahrzeuges auszuwahlen, oder
geben Se deAnzahl manudl en.

Wenn der Antrieb des Fahrzeuges mehr ds finf Zylinder
het, zB. sechs Zylinder, dann dlite die Anzahl der
Zylinder eingegeben werden. Der Bildschirm wird die
Obeaflache wie in Abb.7-07 anzeigen, nach dem Se de
Arnzahl engegeben haben und de [ENTER] Tede

POUER BALANCE

INPUT FIRING ORDER

ABASA

[ENTER]1: ENTER

Abb.7-07

[ESC1: EXIT

Geben Se die Zindungs-Reihenfage per Hand @n und
driicken Sedie[ENTER] Taste Der Bildschirm zeigt die
AnzegewieinAbb.7-08.

POUER BALANCE

FIND CYLINDER ORDER
WAIT A SECOND

[++1: MOVE [ENTER]1: SELECT

Abb.7-08

Anmerkung: Verdchern Se dch, dass Se die
Zundungs-Reihenfolge korrekt eingegeben haben.
Falls die Ziindungs-Reihenfolge inkor rekt eingegeben
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wurde, wird der Bildschirm eine Fehlermeldung POUER BALANCE
anzeigen. Wenn zum Beigpid der Fehler gemacht % W BT e
Vv“—d, da |n Abb7_(p wag Wll'd (”1;; WUI’de #4)||555555505506665060506009065900069080500 8090650905500
zweimal eingegeben), dann wird der Bildschirm, nach " Tho cvmomm stanaL, |
. .. s CHECK MAIN CABLE.
dem die [ENTER] Taste gedriickt wurde, folgende S i —
Fehler meldung, Sehe Abb.7-10, anzeigen. B
[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER
POUER BALANCE Abb.7-12
Berachten Se die Antricbsgeschwindigkeit auf der
INPUT FIRING ORDER rechten, obaen Hdfte des Bildschirms. Wenn die
[11][3]a]5]e] angezeigie Geschwindigkeit stabil it driicken Se die

[ENTER] Tagte, um den Sromhaushatstest auszufiihren.

[ESC1: EXIT [ENTER]1: ENTER

Abb.7-09

POUER BALANCE

ERROR %!
PLEASE ENTER IT AGAIN

[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-10

Zwe oder dre Sekunden spéter betritt das System den
Sromhaushdtstes wiein Abb.7-11 gezeigt.

POUER BALANCE
y RPH : 1568 rpm
2B |
5 |0 " """ %}------
18 AFTER RPM IS STEADY,
PRESS [ENTER] KEY
g |... ————— ..
a
1 2 3 4 5 6
[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER
Abb.7-11

Anmerkung: Wenn die Tegkabe nicht korrekt
angeschlossen sind, dann deht die Bildschirmanzeige
aus wie in Abb.7-12. In diesem Fall dricken Se die
[ESC] Tage, um die Tedfunktion zu verlassen.
Schliel3en Se die Kabd wiederholt an und ver suchen
Seeswieder.

G4
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Anmerkung: Halten Se die Antriebsgeschwindigkeit
um die ca. 1500rpm, da be dieser Geschwindigkeit
daserhaltene Tedresultat am Genauesen ig.

Driicken Se die [ENTER] Tadte, die Bildschirmanzeige
ig wie in Abb.7-13 angezeigt. KES-200 wird jeden
Zylinder, entgorechend der  Zindungs-Reihenfdge
abxchdten und den  Zylinder-Sromhaushdtstest
autometisch durchfiihren.

POUER BALANCE
RPH : 1560 rpm

DB |

15|, }......
. ITIS SHORTING CYL.
18 NOW, PLEASE WAIT...

[ESC]: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-13

Wenn en  Zylinder abgechdtet  ig, wird die
entsprechende Zylinder Nummer unter der x-Koordinete
gau angezdgt. Wenn, zum Besid, Zylinder 2
abgexchdtet wird de Numme ,2° unter der
x-Koordinate grau, wiegezeigt inAbb.7-13.

Das Ergebnis wird nach dem Test autometisch auf dem
Bildschirmangezeigt, SeheAbb. 7-14.

Anmerkung: Wie in Abb.7-14 angezeigt snd die
Ziffern unter dem Balkendiagramm die Zylinder
Nummern. Der Wert unter den Zylinder Nummern
ig der Geschwindigkeitsabfall in Prozent (%) Fallsdie
Antriebggeschwindigkeit dch  erhtht, wenn en
Zylinder abgeschaltet ig, dann igt die angezeigte Hohe
des Balken auf Null, und der Geschwindigkeitsabfall
in Prozent is ein negativer Wert fir diesen Zylinder.

1. SAVE

1 2 3 4 5 [
9.98 4.57 5.81 9.29 9.84 5.88

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-14

Anmerkung: Falls die Signalklemme von Zylinder 1

G-5

nicht mit dem Hochspannungskabe von Zylinder 1
verbunden i€, sondern mit dem Hochspannungskabel
eines anderen Zylinders, dann wird die Reihenfolge der
abgechalteten Zylinder entgorechend der
Zindungs-Reihenfolge geéindert. Zum Beigid ig die
Zundungs-Reihenfolge flr einen 4-Zylinder Antrieb
»1-34-2". Falls die Sgnalklemme mit Zylinder 3
verbunden ig, bleibt die ZindungsRehenfolge
weiterhin ,, 1-3-4-2*, aber die angewandte Reihenfolge
der abgeschalteten Zylinder it ,, 3-4-2-1°.

Das Reaultat kann nach dem Test gespeichert werden.
Dricken Se[1], der Bildschirm zigt das Menl wie in
Abb. 7-15an.

1. SAVE 2. VIEW

RPH : 1568 rpm

=1 .HAVEFORM1
*2 .WAVEFORHMZ
*3 .WAVEFORM3
=4 .WAVEFORM4
5 .HAVEFORHS
*6 . HAVEFORMG
7 . HAVEFORK?
8 . WAVEFORH 8 4 5 6

9.98 4.57 5.81 9.29 9.84 5.88

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-15

Dricken Se die [Y] [A] Tasten, um die Adresse
ausaméhlen und dricken Se dann die [ENTER] Taste,
um das Resultat 21 speichern. Wahlen Se aum Beispiel “ 8.
WAVEFORM 8’ , um die aktuelle Frequenz zu speichern
und driicken Se die [ENTER] Tade, der Bildschirm zeigt
folgende Anzeige, Sehe Abb.7-16.

1. SAVE 2. VIEW

RPH : 1568 rpm

=1 .HAVEFORM1
*2 .WAVEFORHMZ
*3 .WAVEFORM3
=4 .WAVEFORM4
5 .HAVEFORHS
*6 . HAVEFORMG
7 .UAVEFORK7

8 . WAVEFORH 8
4 5 6
9.98 4.57 5.81 9.29 9.84 5.88

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-16
Anmerkung:
Die abgespeicherte Adresse wird folgendermalen
markiert: “*”.

Hochgens 8 Frequenzen konnen gespeichert
werden. Nach dem alle 8 Frequenzen gepeichert
worden und Se eine neue Frequenz abspeichern
mdchten, dann wird die Neue eine der ersen acht
Adresen ersetzen.
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Wenn Se die Adresse mit der Markierung
“*" auswéhlen, um eine Frequenz zu speichern,
dann wird die Neue die Alte ersstzen, sobald die
[ENTER] Tagte gedrtickt wurde.

Diefadl genden Abléufe kdnnen nun ausgefUihrt werden:

Driicken Se [2]; um die gespeicherten Frequenzen
anzuschauen, oder

Dricken Se die [Prinf] Teste, um das Resultat
auszudrucken; oder

Dricken Se de [ENTER] Taste um den
Sromhaushaltstest zu wiederhden; oder

Driicken Sedie[ESC] Tage, um den automatischen
Sromhaushdtsest zu verlassen.

Wenn der Antrieb 4 oder weniger Zylinder hat, dann
dartet KES-200 sofort den Sromhaushdtstest nach der
Wahl der Zylinder Anzahl und dem Dricken der [ENTER]
Tede Esig nicht notwendig die Zindungs-Reihenfolge
enzugeben bei Antrieben mit 4 oder weniger Zylindern.

Anschauen der gestesteten Frequenz
ImMenll deszweiten Levelswiein Abb.6-01-4 angezei ¢,

driicken Se [2], um [2. View] auszuwdhlen, der
Bildschirmwird e ne Liste von gespecherten Freguenzen
anzeigen, SeheAbb.7-17.

POUER BALANCE

[ %1 . UAVEFORM 1]
2.UAVEFORH2
3.UAVEFORM3
4 .UAVEFORH4
5 .HAVEFORHS
6 .WAVEFORHG
7 .UAVEFORH?
8 . WAVEFORH8

[141: HOVE [ESC]1: EXIT

Abb.7-17

Dricken Se die [A] [¥] Tasten, um eine Frequenz
auszuwahlen und driicken Se dann die [ENTER] Teste
der Bildschirmwird den Inhalt des Datensatzes anzeigen,
seheAbb.7-18.

1. VIEW

RPH : 1568 rpm

“
28 |-
15 |-
18

1 2 3 4 5 6
9.98 4.57 5.81 9.29 9.84 5.88

[ESC]: EXIT [FRINT]: PRINT

Abb.7-18

G-6

® Dricken Sd1],

Arbeitsablaufe
Stromhaushaltstests

Diefad genden Abléufe kdnnen ausgefUirt werden:
® Dricken Se de [Print,

um de Feguenz
auszudrucken; oder

® Driicken Se die [ESC] Taste um das Menl zu

verlassen; oder
um andee  Frequenzen

anzuschauen.

Anmerkung:

Hochgens 8 Frequenzen konnen gespeichert
werden.

Die abgespeicherte Adresse wird folgendermalien
markiert: “*”.

des manuellen

Im Funktionsmenii des erden Levds driicken Se[2], um
das Funktionsmen(i des zweten Levds zu erreichen, Sehe
Abb.7-04.
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Im Funktionsmenli des zweiten Levds snd fagende
Ablaufe dorufbar:
® [ESC]: VerlassendesMeniss,

® [HELF: Um de Hilfe Informetion anzuschauen,
sSeheAbb.7-05.

Nach dem Eintreten in die Hilfe Oberfléche driicken Se
die[ A] oder die [ V] Taste, um das Element auszusuchen,
welches Se sehen wallen und driicken Se die [ENTER]

Tegte

Eintreten in den Stromhaushaltstest
Im Funktionsmenll des zweten Levds wédhlen Se
[1.TEST]. De Bildschirmwird die Anzeige zur Auswahl
der Zylinderanzahl anzeigen, Ssehe Abb.7-06.

Driicken Se die [»>] [4] Teden, um die Anzahl der
Zylinder des getesteten Fahreuges auszuwdhlen oder
geben Se deAnzahl per Handen.

Wenn der Antrieb des Fahrzeuges mehr ds finf Zylinder
het, zB. sechs Zylinder, dann dlite die Anzahl der
Zylinder eingegeben werden. Der Bildschirm wird die
Obeaflache wie in Abb.7-07 anzeigen, nach dem Se de
Arnzahl engegeben haben und de [ENTER] Tede

Geben Se die Zindungs-Reihenfage per Hand @n und
driicken Sedie[ENTER] Taste Der Bildschirm zeigt die
AnzegewieinAbb.7-08.

Anmerkung: Verdchern Se dch, dass Se die
Zundungs-Reihenfolge korrekt eingegeben haben.
Falls die Ziindungs-Reihenfolge inkor rekt eingegeben
wurde, wird der Bildschirm ene Fehlermedung
anzeigen. Wenn zum Beispid der Fehler gemacht
wird, der in Abb.7-09 gezeigt wird (zwei ,, 1* wurden
eingegeben) dann wird der Bildschirm, nach dem die
[ENTER] Tade gedrickt wurde, folgende
Fehlermddung, SeheAbb.7-10, anzeigen.

Zwe oder dre Sekunden spéter betritt das System den
Sromhaushdtstest wiein Abb.7-19 gezeigt.

PC Link
POMER BALANCE
RPH : ———- TrpPm
“
DA |
15 [
18 SELECT CYL. TO SHORT
@lz]al=le]
1 2 3 4 5 6

[~1: HOUE _ [ENTER1: SELECT

Abb.7-19

Driicken Se die [»] [4] Tagen, um die Zylinder
Nummer auszuwdhlen (oder geben Sie die Nummer per
Hand en), die abgeschatet werden soll und driicken Sie
die [ENTER] Teaste, um den Test auszufiihren. Wéhlen
Se zum Beispid “2’, um Zylinder 2 abzuschalten und
driicken Se die [ENTER] Tede De Bildschirm wird
seht auswieinAbb.7-11 gezegt.

Anmerkung: Wenn die Tegkabe nicht korrekt
angeschlossen sind, dann deht die Bildschirmanzeige
aus wie in Abb.7-12. In diesem Fall dricken Se die
[ESC] Tage, um die Tedfunktion zu verlassen.
Schliel3en Se die Kabd wiederholt an und ver suchen
Seeswieder.

Berachten Se die Antricbsgeschwindigkeit auf der
rechten, obeaen Hdfte des Bildschirms. Wenn die
angezeigte Geschwindigket gabil ig dricken Se die
[ENTER] Tagte, um den Sromhaushaltstest auszufiihren.

Anmerkung: Halten Se die Antriebsgeschwindigkeit
um die ca. 1500rpm, da be dieser Geschwindigkeit
daserhaltene Tedresultat am Genauesen id.

Driicken Se die [ENTER] Tede, der Bildschirm wird,
wiein Abh.7-20 zu sehen, angezeigt.

POUER BALANCE
RPH : 1560 Trpm

28
15

. ITIS SHORTING CYL.
18 |  NOW, PLEASE WAIT..

[ESC]: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-20

Nach dem Test wird das Resultat automatisch angezeigt,
seheAbb.7-21.
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2. VIEW
RPH : 1568 rpm

8.8 2.36 B.08 6.88 B.88 B.88

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-21

Anmerkung: Falls die Sgnalklemme von Zylinder 1
nicht mit dem Hochgpannungskabd von Zylinder 1
verbunden ig, sondern mit dem Hochspannungskabel
eines anderen Zylinders, dann wird die Reihenfolge der
abgechalteten Zylinder entgorechend der
Zindungs-Reihenfolge geéindert. Zum Beigpid id die
Zundungs-Reihenfolge flr einen 4-Zylinder Antrieb
»1-34-2". Falls die Sgnalklemme mit Zylinder 3
verbunden ig, bleibt die ZindungsRehenfolge
weiterhin ,, 1-3-4-2*, aber die angewandte Reihenfolge
der abgeschalteten Zylinder it ,, 3-4-2-1°.

Das Reaultat kann nach dem Test gespeichert werden.
Dricken Sedie[1.SAVE] Tagte Der Bildschirm zeigt ein
Menl anwie esauf Abb.7-22 21 sshen it

1. SAVE 2. VIEW

RPH :1568 rpm

*1 .UAVEFORH1
=2 .HAVEFORM2
*3 .UAVEFORM3
*4 .UAVEFORM4

5 .HAVEFORMS
=6 . HAVEFORMG
7 .HAVEFORH?
8 .UAVUEFORH B {

A.p8 2.36 B.A8 B.8B0 B.PA A.89

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [FRINT]: FRINT

Abb.7-22

Dricken Se die [Y] [A] Tasten, um die Adresse
ausaméhlen und dricken Se dann die [ENTER] Taste,

um das Resultat 21 speichern. Wahlen Se am Beispiel “ 8.

WAVEFORM 8’ , um die aktuelle Frequenz zu speichern
und driicken Se die [ENTER] Tade, der Bildschirm zeigt
folgende Anzeige, Sehe Abb.7-23.

G-8

1. S5AVE 2. VIEW

RPH : 1568 rpm

=1 .MAUEFORH1
=2 .UAUEFORM2
19 *3 .UAVEFORN3
=4 .UIAUEFORMA
5 .UAVEFORHS
*6 . IAUEFORMG
7 .UAVEFORH?
I

Aa.88 2.36 B.08 B.AB B.BA A.88

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-23
Anmerkung:
Die abgespeicherte Adresse wird folgendermalien
markiert: “*”.

Hochgens 8 Frequenzen konnen gegpeichert
werden. Nach dem alle 8 Frequenzen gepeichert
worden und Se eine neue Frequenz abspeichern
mdchten, dann wird die Neue eine der ersen acht
Adressen ersetzen.

Wenn Se die Adresse mit der Markierung
“*" auswéhlen, um eine Frequenz zu speichern,
dann wird die Neue die Alte ersstzen, sobald die
[ENTER] Taste gedrlickt wurde.

Diefadl genden Abléufe kdnnen nun ausgefUihrt werden:

® Dricken Se [2]; um die gespeicherten Freguenzen
anzuschauen, oder

® Dricken Se de [Pint] Taste um des Resultat
auszudrucken; oder

® Dricken Se die [ENTER] Teaste, um den
Sromhaushdtstest zu wiederholen; oder

® Dricken Se die [ESC] Taste um den manudlen
Sromhaushdtstest zu verlassen.

Wenn die Anzahl der Zylinder nicht Uber 4 liegt, dann
dartet KES-200 den Stromhaushdtstest automatisch nach
der Ausvahl der Anzahl der Zylinder und dem Dricken
der [ENTER] Teste Es ig nicht notwendig bel 4 oder
weniger Zylindern die Zindungs-Re henfol ge anzugeben,
dadiesefestgdegt ist.

Im Menl des zweiten Levelswie in Abb.7-04 angezdigt,
driicken Se [2], um [2. View] auszuwdhlen, der
Bildschirm wird ene Liste von gespeicherten Frequenzen
anzeigen, Sehe Abb.7-17. Dann konnen Sedie[ A ] oder
[ V] Taste driicken, um eine Frequenz auszuwahlen oder
Sedricken[ESC], um das Menii zu verlassen. Nach dem
Se dne Frequenz ausgewahit haben und die [ENTER]
gedriickt haben, wird der Bildschirm den Inhat der
Frequenz anzeigen, Sehe Abb.7-24.
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RPH : 1568 rpm

DB |
15 |
18

8 ||
1 2 3 4 5 6
8.8 2.36 B0.9@ 0.90 0.PA 0.9@
[ESC]: EXIT [PRINT]: PRINT
Abb.7-24

Diefad genden Abléufe kdnnen ausgefUinrt werden:

® Dricken Se de [Pint], um de Feqez
auszudrucken; oder

® Driicken Se die [ESC] Taste um das Menl zu
verlassen; oder

® Dricken Sdl], um andee Frequenzen
anzuschauen.

Anmerkung:

Hochgens 8 Frequenzen konnen gegpeichert
werden.

Die abgespeicherte Adresse wird folgendermalen
markiert: “*”.

Auswertung der getesteten Frequenz

Wie oben beschrieben, der Sromhaushdtstest misst die
Effektivitét eénesjeden Zylindersim Verhdtnis zur totalen
Effektivitét desAntriebes

KES-200 schdltet jeden der Zylinder ab und misst dann
den Geschwindigketsabfall desjeweligen Zylinders

Wenn jeder Zylinder des getesteten Antriebes die sdbe
Ledung beageuat dann wird das Bakendiagramm
dnhatlich s@n. Dies zeg, dass der prozentude
Gexchwindigketsabfal enes jeden Zylinders gering ist.
Deswegen kdnnen wir aus dem getesteten Balkendiagramm
folgende Schllisse ziehen:

® Der Zylinder mit dem geingeren prozentuden

Gesdhwindigkeitsabfal deuert weniger Leistung

bei;

® \Wenn dea prazentude Geschwindigkeatsabfal enes
Zylinders Null ig, dann i der Zylinder ene
Fehlziindung.

® Fdis die Geschwindigket zunimmt, wahrend zwel
oder mehr Zylinder abgexchdtet snd, i es
notwendig den Zindzeitpunkt und das sekundére
Hochspannungskabd zu priifen.

G-9

Zylinderleistung

Im Gegensatz zum Sromhaushdtdest missen fir den
Zylinderleigungdes die Zylinder nicht abgeschaltet
werden, 0 dass die Abgastemperatur nicht die Angaben
Uberschratet und Katdysator Vegiftung wird nicht
daitfinden. Es ig en idedes Geadt fir Fahrzeuge mit
dektronischem Kraftsoffel ngpritzungssystem.

Anmerkung:  Der  Zylinderleistungstest kann  nur
angewendet werden bei Antrieben mit 6 oder weniger
Zylindern.

Bendtigte Geréate und Einzelheiten

Um den 2Zylinderléstungstest auszufiilren  werden
folgende Geréte bendtigt:

KES-200 Hauptgerét (1pcs)
Antriebsausvertungs-Seckmodul (1pcs)
Anschlusskabd (1pcs)

Zigarrettenanziinder-K abel oder Batteriekabd (1pcs)
Zylinder 1 Signalkabd (1pcs)
Zylindersperr-Kabd (1pcs)

Anschluss

SeheAbb.7-25 fir dieAnschilisse der Testkabd.

Abb.7-25

KES-200 Hauptgerét

Antriebsausvertungs-Seckmodul

Batterie

Batteriekabd

Anschlusskabd

Zylindersperr-Kabd

Zindspule

Zylinder 1 Sgnalkabd

. Zylinder 1 Hochgpannungskabd

10. Verteller

1. Figen Se das Antriehsauswertungs-Seckmodul in
den Seckmodulschlitz von  dem  KES-200
Hauptgerdt.

2. Treiben Se das Hauptgerdt von der Batterie oder

©Woo~NoOO,wWNE
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demZ|gar€tenzurder an. _ ENGINE ANALYSIS
3. Verbinden Se ein Ende des Zylinder 1 Sgnakabes
mit Kanal 3 von KES-200 und das andere Ende (mit 2. POMER BALANCE (MANUAL)

y 3. CYLINDERS EFFICIENCY
4. RELATIVE COMPRESSION

dar 2Zylinder 1 Sgmdklemme) mit
Hochspannungskebd  von Zylinder 1 des
Fahrzeuges. (Anmerkung: Lassen Se die Saite mit
der Aufschrift “plug sde’auf die Zindkerze
gerichtet).

4. Vebinden Se das Ende mit der Klemme des
Zylindersparr-Kabds mit der priméren Zindspue
(Anmerkung: rot zum Pluspol und schwarz zum Abb.7-27

Minuspol), und das Ende mit dem 15PN N . - N
Gertestecker it dem Anschiusskabd. Verbinden Driicken Se[3], um[3. o/lincer éffiaency] asamehien,

[11]1: MOVE [ENTER]1: SELECT

Ge das andere Ende des Anschiusskabds mit der der Bildschirmwird die Anzeige, wie gezeigt in Abb.7-28,
“Anschiusskabd”  Obeflache des KES200 anzeigen.
Hauptgerétes
1. TEST 2. UIEHW
Anmerkung: [1. TEST1 : Press [11 key to enter
. Verschern Se sich. dass Se den Antrieb nach dem the testing of the cylinder efficiency
Anschllef?ender Kam Sarten. [2. VIEW] : Press [2]1 key to vieu the
history.
Versichern Sie sich, dass sie den Fihler nicht ’
berlihren, da auf diesem wahrend des Testens
Spannung liegt.
Der Zylinderleistungstest kann nicht ausgefiihrt
[ESC1: EXIT [HELPF1: HELP

werden, wenn die Anschliisse nicht korrekt sind.
Abb.7-28

Arbeitsschritte

Driicken Se auf der Sartoberflache @ne bdiebige Tade
(aulRer [Rest], [Powe] und [Exit]), der Bildschirm wird
das Hauptmenii anzeigen, Sehe Abb.7-26.

(L buro oscucoseore
[ uronuerversr |
(S Ghmoianatyss
N revermyees
| cronio antvss)

6. CYLINDER. ANALYSIS

Abb.7-26

Driicken Se [6], um [6. cylinder andlyss] auszuwahlen,
der Bildschirmwird die Anzeige, wie gezeigtin Abb.7-27,
anzeigen.

G-10
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Anmerkung:

Dricken Se[HELP], um die Hilfe Oberflache zu
betreten, Sehe Abb.7-29.

Dricken Se [1], um den Zylinderleisungsest zu
betreten.

Dricken S€?2], um de Obaflache des
Entwicklungsprotokall zu betreten.

CYLINDERS EFFICIENCY
2. CONNECTIONS
3. PRECAUTIONS

[11]1: MOVE [ENTERI1: SELECT B - 5

Abb.7-29

Eintreten in den Zylinderleistungstest
Dricken Se [1] auf der in Abb.7-28 gezeigten

Obafléache, die Bildschirmanzeige deft aus wie in
Abb.7-30 gezeigt.

CYLINDERS EFFICIENCY

Humber of Cylinders:

El 4] & 6

[«+]1: HOVE [ENTER]: SELECT

Abb.7-30

Nach der Wah! der korrekten Anzahl von Zylindern, zeigt
der Bildschirmfagende Anzeige an, Sehe Abb.7-30.

CYLINDERS EFFICIENCY

FIND CYLINDER ORDER
WAIT A SECOND

[«+]1: HOVE [ENTER]: SELECT

Abb.7-30

Zwe  bis drd  Sekunden  spdter wird  die
Bildschirmanzeige aussehen wieauf Abb.7-31.

PC Link
CYLINDERS EFFICIENHCY

% RPH : 1568 rpm
B |
15
18 AFTER RPM IS STEADY,

—— e

1 2 3 4 5 6

[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-31

Wenn die Antricbsgeschwindigkeit gabil i, dann
driicken Se die [ENTER] Taste KES200 wird den
Zylinderlégungstes, wie in  Abb.7-32 gezdqt,

CYLINDERS EFFICIENCY
RPH : 1568 rpm

A
TAB|- .

75 P
ITIS SAMPLING NOW
58| | PLEASE WAIT... 90000z

. S— .

=

audiihren. L LESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-32

Anmerkung:

Falls die ausggewéhlte Anzahl von Zylindern grolzer
as 4 id, weden Se aufgefordert die
Zindungs-Reihenfolge einzugeben, dehe
Abb.7-33.

\erscheen Se d9ch, dass Se de korrekte
Zundungs-Reihenfolge eingegeben haben, denn
ong kann der Test nicht ausgeflihrt werden. Wenn
de um Beigid ene inkorrekte
Zindungs-Reihenfolge wie in Abb.7-34 eingeben,
wird der Bildschirm die Fehlermeldung wie folgt
anzeigen: Abb.7-35.

CYLINDERS EFFICIENHCY

INPUT FIRING ORDER

NAAEE

[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-33
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CYLINDERS EFFICIENCY

INPUT FIRING ORDER

AAEAEHE!

[ESC]1: EXIT LENTER]: ENTER

Abb.7-34

CYLINDERS EFFICIENCY

ERROR *t¢
PLEASE ENTER IT AGAIN

[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-35

Vorsicht: Falls wahrend des Testens das Zylinder-Sperrkabel
oder das Anschlusskabel nicht angeschlossen ist zeigt der
Bildschim eine Fehlermeldung an, siehe Abb.7-36. In diesem
Fall solten Sie den Test verlassen, die Kabel neu anschliessen
und es wiederholt versuchen.

CYLINDERS EFFICIENCY

[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-36

Nach dem Tet wird KES200 das Resuitat in énem
Bakendiagramm anzeigen, Sehe Abb.7-37.

Zylindernummer, und der Wert unter der Zylinder Nummer
ist der prozentuale Geschwindigkeitsabfall des jeweiligen
Zylinders.

Se konnen [1] dricken, um das getestete Resuitat zu
speichern. Wemn Se [1] dricken, dann zegt der
Bildschirm folgendes an: Sehe Abb.7-38.

1. SAVE 2. VIEW

i RPH : 1568 rpm

ETZ0 * 1 . LAVEFORM 1 TP
2.HAVEFORHZ2
3.UAYEFORM3
¢ 4.MAVEFORM4 fm o o
| 5-unvEFORMS L

8 g UAUEFORME. |- rvermreroee
16 7-UAVEFORMY

§ . HAVEFORHE
I 4 7 4 5 6

1.31 8.84 B.86 0.20 -2.67 B.24

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-38

Driicken Se die [[4] ['¥] Tasten, um eine Frequenz

auszuwahien und driicken Se dann [ENTER], um
das getestete Resultat zu speichern.

Dricken Se [2], und Se kdnmnen das eben
gespeicherte Testresuitat lesen.

Driicken Se [PRINT], um das akiudle Testresuitat
auszudrucken.

Dricken Se de [ENTER] Taste um den Tet
fortzufUhren.

Dricken Se die [ESC] Taste um den Test zu

) RPM : -—-- TPm
DB | verlassen.
|l . — ...
NO CYLINDER SIGNAL, i
ge CHECK MAIN CABLE. Anmerkung:
L3 ||o56coumomuETTTuETTTTTTTTTTTTTTTTBTTTTETTTTTY 0006 0 0 .- Die awd-]e,te Adr& \I\A'rd folgmw-mam‘
]

markiert: “*”.

Hochgens 8 Frequenzen konnen gespeichert
werden. Nach dem alle 8 Frequenzen gespeichert
worden und Se eine neue Frequenz abspeichern
mdchten, dann wird die Neue eine der ersen acht
Adressen ersetzen.

Wenn Se die Adresse mit der Markierung
“*" auswéhlen, um eine Frequenz zu speichern,

1. SAVE 2. VIEW dann wird die Neue die Alte ersstzen, sobald die
P RPH : 1568 rpm [ENTER] Taste gedrlickt wurde.

18 Da dleZundungSrRelhenfolge bei Antrieben mit 4
s oder weniger Zylindern fedsteht, ist es nicht
 — - notwendig eine Zindungs-Reihenfolge einzugeben,

;: ................................................ m/or CB’ Zylm(b’leg:unggjeﬂ fur dl% Antndﬁ

- — ausgefihrt wird.
1.31 8.84 8.86 A.20-2.67 B.24
[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT Das Ergebnis betrachten
Abb.7-37 Auf der Obeflache, wie Se in Abb.7-28 gezeigt wird,

Anmerkung:

Die  Nummer unter dem Balkendiagramm ist die

G-12

dricken Se [2], um [2VIEW] auszuwdhlen, die
Bildschirmanzeige wird aussehenwieinAbb.7-39.
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CYLINDERS EFFICIENCY

| %1 . UAVEFORN 1
2.UAVEFORN2
3.UAVEFORN3
4 .HAYEFORN4
5 .HAYEFORMS
6 -HAYEFORNG
7 -HAYEFORN?
8 . HAYEFORNS

[111: MOVE [ESC1: EXIT

Abb.7-39

Driicken Se die [4] [¥] Tagten, um ene Frequenz

auszuwahlen und dricken Se die [ENTER] Teste der
Bildschirm wird die ausgesuchte Frequenz anzeigen wie

inAbb.7-40
1. VIEW
# RPH : 1568 rpm
18 .
gl .
B EE
S
1 2 3 4 5 6
1.31 8.84 B.86 B.28-2.67 B.24
[ESCI: EXIT [PRINTT: PRNT
Abb.7-40
® Dricken Se [1], um dese Anzege wetehin
betrachten.
® Driicken Se die [PRINT] Tede um die angezeigte
Frequenz auszudrucken.
® Dricken Se de [ESC], um dese Anzege zu
verlassen.
Anmer kung:
Die abgespeicherte Adresse wird folgendermalen
markiert: “*”.
Hochgens 8 Frequenzen konnen gespeichert
werden.

G-13
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Relative Verdichtung

Die rdative Verdichtung eines Antricbszylinders ig en
Parameter, der 9ch auf das Verdichten von Vertilen und
Kolben bezieht. Esigt nicht enfach ohne @ne Demontage
des Antriebes diesen Parameter zu messen. Wir kénnen
aber de Sart-Sromgtérke messen, um die Abwechungen
der rdaiven Verdichtung zu messen und um die
Glechwertigkeit der Verdichtung einesjeden Zylinders.

Bendtigte Gerédte und Einzelteile

Um den rddiven Verdichtunggest durchzufihren,
werden fo gende Einzdteile und Gerédte bendtigt::
KES-200 Hauptgerdt
Antriebsausvertungs-Seckmodul

Anschlusskabel

Zigaretternziinder-K abd oder Batteriekabd
Sarter-Sromgtérke-Adapter

Bodenkabd

Zylinder 1 Sgnalkabel

Zylinder-Sperrkabd

Anschluss

Sehe Abb.7-41, um das Gad und das Fahrzeug
miteinander zu verbinden.

Abb.7-

41

KES-200 Hauptgerdt
Antriebsausvertungs-Seckmodul
Batteriekabd

Batterie

Sarter-Sromgtérkedraht
Sarter-Sromgtérke-Adapter
Bodenkabd

Zylinder-Sperrkabd

Zindspule

Ein weiteres Ende vom Sarter-Sromatérke-Adapter
(anKand 4)

11. Zylinder 1 Signalkabd

12. Zylinder 1 Hochspannungskabe
13. Anschlusskabd

©CoONOOAWDNE

=
o

1. Figen Se das Antriehsauswertungs-Seckmodul in
den Seckmodulschliz von dem  KES-200
Hauptgerét en.

2. Treiben Se das Hauptgerét von der Batterie oder
dem Zigarettenanziinder an.

Vebinden Se eén Ende des Sarter-Srondtérke-Adapters
mit Kand 4 des KES-200 und das andere Ende (mit der
Sarter-Sromgtérke-Klemme) mit dem
Sarter-Sromgtérkedraht, das mit der Batterie des Fahrzeugs
verbunden ig. (Verdchen Se dch, dass die Richtung des
Prals auf dem groen SromddrkeKlemme mit der
momentanen Richtung des Generator Ubereingimmt: wenn
die Klemme mit dem Pluspop verbunden i, sollte der Pfel
aulerhalb von dem podtiven Pal zeigen. Wenn die Klemme
mit dem Minuspd verbunden igt, sollte der Pfeil zu dem

negativen Pal von aul3erhalb zeigen.)

3. Vebinden Se en Ende des Bodenkabds mit dem
Erdunggeil des Fahrzeugs und das andere Ende mit
Kand 5von KES-200.

4. Vebinden Se das Ende mit der Klemme des
Zylinder-Sperrkabds mit der priméren Zlndspule
(rot an “+" und schwarz an “-*) und den 15PIN
Gerédtestecker mit dem Anschlusskabd. Verbinden
Se das andere Ende des Anschlusskabds mit dem
KES-200 Hauptgerét.

Anmer kung:

\erschern Se gch, dass alle Kabd korrekt
angeschlossen sind bevor Se den Antrieb Sarten.
Versichern Sie sich, dass sie den Fihler nicht
berlihren, da auf diesem wahrend des Testens
Spannung liegt.

Wenn das Gerdt nicht korrekt angeschlosen g,
dann kann der rdative Verdichtungsest nicht
ausgefuhrt werden.

\erschern Se sch, dass das Bodenkabe korrekt
angeschlossen ig, wéhrend der Test ausgefUhrt
wird.

Arbeitsschritte

Auf der Sartoberflache driicken Se @ne bdiebige Teste
(aulRer [Rest], [Powe] und [Exit]), der Bildschirm wird
wieinAbb.7-42 zu sshen angezeigt.
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6. CYLINDER ANALYSIS

Abb.7-42

Waéahlen Se [6.Cylinder Andlysiq, der Bildschirm wird
das Funktionsmenl des erden Leveds arzegen, Sehe
Abb.7-43,

ENGINE ANALYSIS
1. POMER BALANCE ( AUTO )

2. POWER BALANCE (MANUAL)
3. CYLINDERS EFFICIENCY
4. RELATIVE COMPRESSION

[11]1: HOUE  [ENTER]: SELECT

Abb.7-43

Dricken Se [4], um [4. Rdative Compresson] im
Funktionsmenll des esen Levds auszuwdhlen, der
Bildschirm wird das Funktionsmenil des zweiten Levds
anzeigen, SeheAbb. 7-44.

1. TEST 2. VIEW

[1. TEST1 : Press [1]1 key to enter
testing of the power balance.

[2. VIEW] : Press [2]1 key to vieu the
history.
[ESC1: EXIT [HELP1: HELP

Abb.7-44

In diesem Menl gbt es gbt zwe verschiedene
Funktionen zur: 1L.TEST, 2VIEW.

Um den Test zu verlassen, driicken Se die [Exit] Tege
Der Anwender kann auch die [HELP] Teste driicken, um
die Hilfe Informeation anzuschauen, Sehe Abb.7-45.

G-15

RELATIVE COMPRESSION HELP
2. CONHECTIONS
3. PRECAUTIONS

[111: HOVE [ENTER]1: SELECT © ~ 6

Abb.7-45

Der Anwender kann eén Element zum Lesen auswahien,
indemer [ A] oder [ ¥, und [ENTER] driickt.

Eintreten in den relativen Verdichtungstest
Driicken Se [1] im Funktionsmenii des zweiten Leves,
der Bildschirm gibt nun die Moglichkeit die Anzahl der
Zylinder enzugeben, SeheAbb. 7-46.

RELATIVE COHPRESSION

Humber of Cylinders:

] 4] &l e

[«+1: HOVE [ENTER]: SELECT

Abb.7-46

Waéahlen Se die Anzahl der Zylinder aus, in dem Se die
[»] oder die [«] Taste driicken oder geben Sie die
Anzahl direkt en. Wenn der Antrieb mehr as 5 Zylinder
het (zB. 6 Zylinder), wird der Bildschirm angezeigt wie
in Abb.7-47, nach dem die Anzahl eingegeben wurde und
die[ENTER] Taste gedriickt wurde.

RELATIVE COHPRESSION

INPUT FIRING ORDER

ABASA

[ESC1: EXIT [ENTER]1: ENTER

Abb.7-47

Geben Se die Zindungs-Reihenfadge per Hand ein und
driicken Se die [ENTER] Tese Der Bildschirm wird
angezeigt wieinAbb.7-48,
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RELATIVE COWPRESS ION 1. DISPLAY 2. BAVE 3. VIEW
. RPH : —-—- rpm . RPH : 186 rpm
# #
B8] oo 188
w... ... 75
IT IS READY HOW,
58| | PLEASE START ENGINE 58
25|. .. —m—m—mmmmm—mmmmm—mm———— . 25
a a
1 3 2 1 2 3 4 5 6
93.4 188 96.8 95.8 188 959.8
[+=+]1: MOVUE [ENTER]1: SELECT [ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [FRINT]: PRINT
Abb.7-48 Abb.7-51
Anmerkung; Anmerkung:
_ _ _ _ “ Wahrend des rdativen Verdichtungstests ist die
Verschern Se dch, dass Se die

Zundungs-Reihenfolge korrekt eingegeben haben.
Falls die Ziindungs-Reihenfolge inkor rekt eingegeben
wurde, wird der Bildschirm ene Fehlermedung
anzeigen. Wenn zum Beispid der Fehler gemacht
wird, der in Abb.7-49 gezeigt wird (zwei ,, 1* wurden
eingegeben) dann wird der Bildschirm, nach dem die
[ENTER] Tade gedrickt wurde  folgende
Fehlermedung, SeheAbb.7-50, anzeigen.

RELATIVE COMPRESSION

INPUT FIRING ORDER

ARENEE

[ESC1: EXIT [ENTER]1: ENTER

Abb.7-49

RELATIVE COHPRESSION

ERROR tt!
PLEASE ENTER IT AGAIN

[ESC1: EXIT [ENTER]1: ENTER

Abb.7-50

Fogen Se den Eingabeaufforderungen auf dem
Bildschirm, um den Antrieb zu Sarten. Eswird ewab5—7
Sekunden biszumAnlassen dauern.

Wenn der Antrieh gedtartet i, wird der Bildschirm
autometisch das Resutat fUr den rdlative Verdichtungstest
fUr Zylinder anzeigen, SeheAbb. 7-51.

G-16

Anlasszeit ein wenig langer. Unterbrechen Se nicht
5 —7 S&kunden gpéter, der  Antricb  wird
automatisch gedtartet.

Nach dem der Antrieb gedtartet wurde, wird der
Bildschirm, wie in Abb.7-52, angezeigt. KES-200
sammet nun Daten. Wenn das Zylinder 1
Sgnalkabe nicht korrekt angeschlossen idt, wird
der Bildschirm, wie in Abb. 7-53, angezigt.
Schlieffen Se das Zylinder 1 Signalkabel korrekt
und wiederholen Seden Tes.

Wenn der Antrieb nach langer Anlasszeit nicht
gedartet werden kann (Uiber 10 Sekunden), halten
Seihn an und Gberprifen Se das Gerdt und die
Kabelanschllisse.

Wenn der Antrieb nach 50 Sekunden nicht
gedtartet werden kann, wird der Bildschirm, wiein
Abb.7-53, angezigt. In diesam Fall misen Sedie
[ESC] Tade driicken und dann wieder eintreten
und den Test wiederholen.

RELATIVE COHPRESSIOH
RPH : 186 rpm

IT IS SAMPLING NOW
58| | PLEASE WAIT...

. S——
2]
1 2 3 4 5 6
[ESC1: EXIT [ENTER]1: EWTER
Abb.7-52
RELATIVE COMPRESSION
RPH : ——-- rpm
F4
OB
...

| HO CYLIMDER SIGNAL,
58|-| CHECK MAIN CABLE.

[ESC1: EXIT [ENTER]1: ENTER

Abb.7-53

Dricken Se [1], um [1. Digday] auszuwdhlen, der
Bildschirmwird das Menl anzeigen, Sehe Abb. 7-54.
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1. DISPLAY 2. SAVE 3. VIEW

RPH : 186 TP

SELECT DISPLAY

sl 1. BAR GRAPH

d 2. PEAK WAVE

93.8 188 96,8 95.8 18@ 99.8

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-54

Der Anwender kann zwischen [1.Bar Graph] und [2.Pesk
Wave] wahlen. Wenn die[ V¥ ] Taste gedriickt wird, um [2.
Peek Wave auszuwdhlen, zegt der Bildschirm die
hichgte Frequenz entsprechend dem Balkendiagramm an,
seheAbb.7-55.

1. DISPLAY 2. SAVE 3. VIEW

")
ael|..

RPH : 186 Tpm

1 2 3 4 5 b

183 197 189 187 197 195
T=58ns
[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT
Abb.7-55

Driicken Se [2], um die Daten zu speichern (es kann
entweder in der BAR GRAPH oda PEAK
WAVEFORM  Anzeige ausgefihrt  werden), der
Bildschirmwird én Menii anzeigen, SeheAbb. 7-56.

1. DISPLAY 2. SAVE 3. VIEW

RPH : 186 Tpm

=1 .UAVEFORM1
186 =2 .UAUEFORH2
7d *3 .UAUEFORN3

=4 . UAVEFORH4
5 .UAVEFORHS
> *6 -UAVEFORHG
7 .UAUEFORM?

/i 8 . ULAVEFORH 8
T Z 3 4 5 6
96.8 95.8 188 959.8

93.8 188

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-56

Driicken Sedie[ V][ A] Tasten, um aufgenomme Daten
auszuwahlen und driicken Se dann die [ENTER] Taste
um die Frequenz zu speichern. Wahlen Se zum Beispid
“8. Waveform 8, und driicken Se die[ENTER] Tadte,
die Frequenz wird gespeichert und der Bildschirm wird
angezeigt wieinAbb.7-57.

G-17

1. DISPLAY 2. SAVE 3. VIEW

RPH : 186 rpm

*1 .WAVEFORHML
*2 .WAVEFORHMZ
-4 *3 -UAVEFORH3
=4 . WIAVEFORM4

5 5 .HAVEFORHS
2 *6 . HAVEFORMG
" 7 .HAVEFORM?

8 .WAVEFORHE
Z 4 5 6

L Il
93.8 188 96.8 95. 8 18@ 99.8

18

[ESC]: EXIT [ENTER]: CONTINUE [PRINT]: PRINT

Abb.7-57

Der Anwender kann [3] driicken, um die gespeicherte
Frequenz anzuschauen (entweder ds BAR GRAPH oder
PEAK WAVEFORM). Lesen Se den Absatz “ Betrachten

der  getedelen Feguenze”  fir ene  genauere
Bechreibung.
Anmerkung:
Die abgespeicherte Adresse wird folgendermalien
markiert: “*”.

Hochgens 8 Frequenzen konnen gespeichert
werden. Nach dem alle 8 Frequenzen gepeichert
worden und Se eine neue Frequenz abspeichern
mdchten, dann wird die Neue eine der ersen acht
Adressen ersetzen.

Wenn Se die Adresse mit der Markierung
“*" auswéhlen, um eine Frequenz zu speichern,
dann wird die Neue die Alte ersstzen, sobald die
[ENTER] Tage gedrtickt wurde.

Die folgenden Abl&ufe kdnnen nun ausgeftinrt werden:

® Dricken Je die [PRINT] Taste, um die Frequenz
ausaufuhren.;

® Dricken Je die [ESC] Tage, um das Menl zu
verlassen; oder

® Dricken Se die [ENTER] Tage, um wieder in die

Daten fir den rdativen \erdichtungdrucktest
einaureten.
Anmerkung:  Wenn das Testkabel nicht korrekt

angeschlossen ist, wird der Bildschirm, nach der Antrieb
gestartet wurde, wie in Abb.7-53 angezeigt. ES ist notwendig
[ESC] zu driicken, um den Test zu verlassen. to exit the test,
SchlieRen Sie das Testkabel wieder an und wiederholen Sie
den Test.

Wenn Se ba der Aufforderung die Anzahl der Zylinder
auszwahlen, sehe Abb.7-46, de Anzah ,4° oder
.3 wahen, wird KES-200 sofort, nach dem Se die
[ENTER] Tede gedrlickt haben, den rdativen
Vedchtungstest aktivieren. Be Antricben mit 4 oder



LAUNCH KES-200

PC Link

weniger  Zylindern ig¢  die Zindungs-Rehenfolge
festgdegt.

Betrachten der getesteten Frequenzen
Im Funktionsmenil des zweiten Leves driicken Se [2],

um [2View] auszuwédhlen, der Bildschirm wird die
Obeaflacheanzeigen, wiein Abb.7-58.

RELATIVE COHPRESSION

[_1_UAVEFORH1]
2.UAVEFORH2
3.UAVEFORM3
4 .UAVEFORH4
5 .HAVEFORHS
6 .WAVEFORHG
7 .UAVEFORH?
8 . WAVEFORH8

[141: HOVE [ESC]1: EXIT

Abb.7-58

Dricken Se die [V] oder dic [A] Taste, um eine
Frequenzdatel auszusuchen und driicken Se dann die
[ENTER] Taste Der Bildschirm wird das entsprechende
Bakendiagramm anzeigen, Sehe Abb.7-59.

1. VIEW 2. DISPLAY

o RPH : 186 rpm

5
58
25

2]

1 2 3 4 5 b
53.8 188 96.8 95.8 18@ 99.84

[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-59

Dricken Se [2], um [2Diglay] auszuwdhlen, der
Bildschirmwird angezeigt wiein Abb.7-60.

1. VIEW 2. DISPLAY

RPH : 186 rpm

[l 1. BAR GRAPH
ca| 2. PEAK WAVE
. - -

1 2 3 4 5 b
93.8 188 96,8 95. 8 18@ 99.84

[ESC1: EXIT [ENTER]: ENTER

Abb.7-60

Der Anwender kann zwischen [1.Bar Graph] und [2.Pesk
Waveform] wahlen. Wenn Se die [ V] driicken, um
[2.Peak Waveform] auszuwahlen, zeigt der Bildschirm die
hichgte Frequenz entsprechend dem Balkendiagramm an,
seheAbb.7-61.

G-18

1. VIEW 2. DISPLAY

RPHM : 186 rpm

(A)
aa8

688|
a@@|

183 197 189 18T 197 195
T= 5Bms

[ESC]1: EXIT L[ENTER]1: ENTER

Abb.7-61

Auf dar Obeflache “Bar graph/Pesk wave’, kann der
Anwender [1] driicken, um eine weitere gespeicherte
Frequenz anzuschauen oder [ESC] driicken, um die
Frequenzdateien zu verlassen.

Anmerkung:

Die abgespeicherte Adresse wird folgendermalen

markiert: “*”.
Hochgens 8 Frequenzen kodnnen gepeichert
werden.

Auswertung der getesteten Frequenz

Das Bakendiagramm kann di e Testinformetionen firr eine
begtimmte Zeitspanne anzeigen:

Die Differenz zwischen dem maximalem und dem
minimalen Wert im Balkendiagramm fUr de rdative
Vedchtung der Zylinder sdllte weniger as 10%
betragen.

Die Sartgoannung und Anfahrstrom sollte mit den
technischen  Bedingungen des  Fahrzeuges
Ubereingti mmen.

Der Ladestrom sollte mit den technischen
Bedingungen des Generator Ubereingimmen.
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Systemvoraussetzungen

Gebraucht werden ein KES-200 Set und ein PC mit
mindestens folgenden Software Konfigurationen:

Gegenstand bendtigt
CPU 80586 DX mind.
ROM 16M byte mind.
Anzeige VGA 800" 600 mind.
Betriebssystem Windows 95/98 mind.
Drucker Haushaltsdrucker  (z.B. HP
Laser Jet 6L)
COM. Port COM1 oder COM2

Software Installation

° Legen Sie die mitgelieferte PC LINK CD in das
CD Laufwerk des PCs.

Klicken Sie “Install Scope /Ignition Software” und
‘Install Diagnostic Testing Software” auf der
Anzeige (falls die Anzeige nicht von allein
erscheint, klicken Sie bitte zweimal auf die Datei
“*KES-200.exe"), und folgen Sie den Instruktionen
auf dem Bildschirm.

Nach der erfolgreichen Installation erscheint das
“PC LINK" Icon auf Ihrem Bildschirm.

Bitte klicken Sie zweimal auf das Icon, um ins
Hauptmendi fiir den PC Anschluss zu gelangen.

Verbindung

® \Verbinden Sie das 15PIN Ende des PC Kabels mit
der “PC/Printer" Schnittstelle des KES-200; und
verbinden Sie das andere Ende mit dem COM1
(oder COM2) Port des PCs.

® \erbinden Sie KES-200 mit einem 12V Gleichstrom
Netzschalter oder bringen Sie KES-200 in den
Testmodus um sich selbst aufzuladen.

Main Interface

Das Interface des PC Anschlusses sieht aus wie in Abb.
8-01 gezeigt.

H-2

KES-200

=/\Db 8-01

[Scope]
Die Oszilloscopfunktion ist dazu da, die bereits
gespeicherten  Signalaufzeichnungen auf den PC

hochzuladen. Diese Signalaufzeichnungen kdnnen somit
auf dem PC gespeichert werden. Es kann hilfreich sein,
diese Signale spéter noch zu begutachten.

Wahlen Sie die [6.PC Link] Funktion der
Oszilloscopfunktion des KES-200 um das KES-200 PC
LINK Programm sofort durchzuftihren.

Klicken Sie bitte den [Scope] Button, dann wird das
System in die Oszilloscopfunktion tibergehen.

[Ignition]

Die Ziindungsaufzeichnung ist dazu gedacht, die bereits
gespeicherten  Ziindungssignale auf den PC
hochzuladen.

Wabhlen Sie [7.PC LINK] der Ziindungsfunktion um dieses
Programm sofort durchzufiihren.

Im allgemeinen Interface klicken Sie bitte den [Ignition]

Button, das  System  wechselt  dann  zur
Ziindungsaufzeichnung.
[About]

Klicken Sie bitte den [About] Button im allgemeinen
Interface, und das System zeigt samtliche Informationen
zur PC Anschluss Software an.

[Exit]
Klicken Sie bitte den [Exit] Button im allgemeinen
Interface, das System wird dann die PC

Anschlussfunktion verlassen.
Oszilloskopfunktionen

Die Oszilloskopfunktion ist dazu gedacht, bereits im
KES-200 Speicher gespeicherte Signale zu laden. Diese
Signale kdnnen dank dieser Funktion auch in einem
Computer gespeichert werden. Es kann sehr hilfreich
sein, diese Signale spater noch mal zu begutachten.
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Wahlen Sie [6.PC LINK] in der Oszilloscopfunktion um
direkt zum PC Anschluss Programm zu gelangen.

Um in die Oszilloscopfunktion zu gelangen, klicken Sie
bitte den [Scope] Button im allgemeinen Interface, wie in
Abb. 8-02 gezeigt.

PC-LINK
cope it

Systemaufbau

Diese Funktion wird hauptsachlich verwendet, um den
Kommunikationsport (COM1 or COM2) einzurichten (siehe
Abb.8-03).

STSTEM CORFIGURATIOR

Serial Port
o COM1
CCONZ Gl |
Abb.8-03

Offnen

Diese Funktion ermdglicht es, bereits im Computer
gespeicherte Signale aufzurufen. Die Endung der
Ostzilloscopsignaldateien ist [.OSC]. Um eine Datei zu
offnen rufen Sie bitte das Pull-Down Meni auf und
klicken dann an der gewiinschten Stelle die [OPEN]
Taste.

Speichern

Diese Funktion ermdglicht es Ihnen, das aktuelle Signal
auf Ihrem Computer zu speichern. Wahrend Sie die
Funktion nutzen, klicken Sie bitte das [SAVE] Icon; dann
wahlen Sie die gewiinschte Datei aus der Dialoghox.

PC Anschluss

Diese Funktion ladt die Zindungssignale. KES-200 wird
samtliche gespeicherte Signalaufzeichnungen an den
Computer senden. Nach Beendigung dieses Vorgangs
wird die erste Signalaufzeichnung auf dem Bildschirm
angezeigt (siehe Beispiel in Abb.8-04).

H-3

e
Tonition | _About | _Exit_|

‘ [Record O 1 [ | EEEERE

& Move © Zoom ¥ Grid ‘

Channel : CH1

Trigger : 8.0V

Volt :20.0V/DIV

Nun kann der Benutzer samtliche aufzuzeichnenden
Signale auswdhlen. Die Anzahl der zu speichernden
Signale sollte allerdings nicht mehr als acht Stiick
betragen. Fiir eine bessere Darstellung der Signale sollte
die folgende Funktion gewéhlt werden:

Channel: Wahlen Sie ein Kanalsignal im Pull-Down
Menl aus, der aktuelle Kanal ist links vom Signal in rot
vermerkt.

Move: Bewegen Sie die Signale mit den [a] [v] [«] [ ]
Tasten, und passen Sie die Lage des Signals an.
Versichern Sie sich, dass die [MOVE] Taste gewahit
wurde, bevor Sie diese Funktion nutzen.

Zoom in/out: Sie kdnnen die Signale auch im Zoom
betrachten, wenn Sie die [4] [v] [«€] ™ ] Tasten nutzen,
und dann die Zeit- und Spannungseinheit jeder Zelle
justieren. Bitte wahlen Sie zu [ZOOM IN/OUT] aus. Das
Zeitintervall wird automatisch in der Reihenfolge

10ms-5ms-2ms-1ms wechseln, die Spannungsskala in
der Reihenfolgel-2-5-10.

Drucken

Diese Funktion kann genutzt werden, um die Signale und
Dateien zu drucken.

Beenden

Hiermit wird die Funktion beendet und zum Hauptmeni
zuriickgekehrt.

Zandungsfunktion

Die Funktion der Ziindungsspeicherung ist dazu da, die
bereits im Gerét gespeicherten Ziindungssignale auf
dem PC zu speichern. Wahlen Sie bitte die [7.PC LINK]
Funktion der Ziindungsfunktion, um das Programm sofort
zu starten.

Klicken Sie die [Ignition] Taste im allgemeinen Interface,
und das System wird wie in Abb.8-05 in die
Ostzilloscopfunktion wechseln.
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Systemaufbau

Diese Funktion wird dazu verwendet, den

Kommunikationsport einzurichten (siehe Abb. 8-06).

STSTEM CORFIGURATIOR

Serial Port
o COM1
CCONZ Gl |
Abb.8-06

Offnen

Diese Funktion ist der des Oszilloscopes gleich, der

einzige Unterschied liegt in der Endung des Dateinamens.

Der erweiterte Dateiname der Ziindungssignale lautet
[IGN].

Speichern

Auch  hier gleicht die der

Ostzilloscopfunktion.

Zindungsfunktion

PC Anschluss

Diese Funktion ladt die Zindungssignale. KES-200 wird
samtliche gespeicherte Signalaufzeichnungen an den
Computer senden. Nach Beendigung dieses Vorgangs
wird die erste Signalaufzeichnung auf dem Bildschirm
angezeigt (siehe Beispiel in Abb.8-04).

poou | B |

“Smgle Waveform j|#1 Cylinder lee:nrd NO: 1 ¥

Nun kann der Benutzer samtliche aufzuzeichnenden
Signale auswdhlen. Die Anzahl der zu speichernden
Signale sollte allerdings nicht mehr als acht Stiick
betragen. Fiir eine bessere Darstellung der Signale sollte
die folgende Funktion gewéhlt werden:

Modus:

Change display mode: Einzelne, zylindrische oder
parallele Darstellung der Signale

Single cylinder waveform: Zylindrische Darstellung
einzelner Signale. Bitte wéhlen Sie das gewinschte
Signal anhand der Zylindernummer aus.

Parallel waveforms: Zeigt die Signale aller Zylinder in
paralleler Form an.

MOVE
Diese Funktion ist genau wie beim Oszilloscop.

ZOOM INJOUT
Diese Funktion ist genau wie beim Oszilloscop.

Drucken

Diese Funktion kann genutzt werden, um die Signale und
Dateien zu drucken.

Beenden

Hiermit wird die Funktion beendet und zum Hauptmeni
zuriickgekehrt.

Version

Driicken Sie die [About] Taste im allgemeinen Interface
um Informationen zur Version des PC Anschlusses zu
erhalten.

Beenden

Driicken Sie die [Exit] Taste im Hauptmeni um die
Funktion PC Anschluss zu verlassen.
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Internet Update

Bitte besuchen Sie die LAUNCH website,
www.cnlaunch.com, fur detaillierte
Update-Informationen.


http://www.cnlaunch.com,
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Garantie

DIESE GARANTIE IST AUSDRUCKLICH AUF
PERSONEN LIMITIERT, DIE LAUNCH PRODUKTE
ERWERBEN, UM DIESE WEITERZUVERKAUFEN
ODER DIESE IM GEWOHNLICHEN ABLAUF DES
BETRIEBES DES KAUFERS BENUTZEN.

Das elektronische Produkt von LAUNCHLAUNCH
gewahrleistet Garantie gegen Defekte des Materials und
der Qualitat fur ein Jahr (12 Monate) ab der Auslieferung
an den Anwender. Diese Garantie gilt nicht bei Teilen, die
missbraucht, verdndert oder fiir einen Zweck benutzt
wurden, fir den sie nicht vorgesehen waren oder die in
einer Art und Weise benutzt wurden, die nicht mit der
Benutzeranleitungen ibereinstimmen.

Die alleinige AbhilfemalRnahme fiir jegliche defekte
Fahrzeugsinstrumente ist die Reparatur oder der
Austausch und LAUNCH st nicht verantwortlich fiir
jegliche  daraus  folgenden  oder  zufélligen
Beschadigungen. Die finale Feststellung von Defekten
wird von LAUNCH mittels etablierten Vorgehensweisen
durchgeflihrt. Kein Vertreter, Arbeitnehmer oder
Représentant der Firma LAUNCH hat Befugnis, LAUNCH
zu einer Bestatigung, Darstellung oder Garantie zu
verpflichten, die LAUNCH Fahrzeuginstrumente betrifft,
auler wie es hierin angegeben ist.

Erklarung

DIE OBENGENANNTE GARANTIE IST ANSTATT EINER
JEDEN ANDEREN GARANTIE: AUSGEDRUCKT ODER
ANGEDEUTET, DIES BEINHALTET  JEGLICHE
MANGELGEWAHRLEISTUNG ODER TAUGLICHKEIT
EINER SPEZIELLEN ZWECKBESTIMMUNG.

Bestellinformation

Austauschbare und gewtinschte Teile kénnen direkt von
Ihrem von LAUNCH bevollméchtigten Geratezusteller
bestellt werden. lhre Bestellung sollte folgende
Informationen beinhalten:

1. Anzahl

2. Bauteil-Nummer

3. Beschreibung des Gerétes

Kundenservice

Wenn Sie Fragen haben, die, die Bedienung des Gerates
betreffen, dann kontaktieren Sie uns bitte:

Tel: +49 (0)22 7398750,

Fax: +49 (0)22 73 98 75 33,

E-mail: info@launch-europe.de.

Wenn ihr Gerét Reparaturservice benétigt, senden Sie es
bitte mit einer Kopie der Quittung und einer Beschreibung
des Problems an den Hersteller zuriick. Wenn das Gerét
sich noch in der Garantiezeit befindet, dann wird es
geblhrenfrei repariert oder ausgetauscht. Wenn das
Gerat sich auflerhalb der Garantiezeit befindet, dann wird
es gegen einen gegen einen Festbetrag. repariert und
Sie missen die Rickfracht bezahlen. Schicken Sie das
Gerét vorbezahlt an:

LAUNCH Europe GmbH
Heinrich-Hertz-Str. 9,
50170 Kerpen
GERMANY


mailto:info@launch-europe.de.

